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Abstrakt

Tato diplomova prace se zabyva ¥dm bodovych objekt které Ize vyuZzit jako trvalé
odrazee (PS vramci radarové interferometrie. Vstupnimi dgspu tzv. radarové
snimky z druzicERS-1a ERS-2 evropské vesmirné agenturiESA. Snimky jsou
potizeny v rozmezi roku 1996 az 2004. VSechny snimfdy kyhodnoceny a z nich
nasledd vytvorena okna otznych velikostech. Pro kazdy bodieyu byl spéten
disperzni koeficient I,) a také koherence #aanych ¢asovych a geometrickych
zakladen. Vysledky pak byly vzajesporovnany. \tSina rozséhlych vypoa byla
provedena ve Svycarském progra@AMMA a v programovacim systenMATLAB

kde byly vlastnoréné vytvoreny a nasledhpouzity programy a funkce.

Abstract

The point of this thesis is in choosing points otgewhich can be used as permanent
scatterersHS within radar interferometry. The entrance dat sw-called radar shots
obtained from satelliteERS-1land ERS-20f European Space Agencd¥A. The shots
were made in the period from 1996 to 2004. All #iets were first analyzed and
converted to windows of different sizes conseqyerfior each point of cutout the
amplitude dispersionDx) and the coherence from different time and gedméiase
were counted. The results were reciprocally contghaféhe majority of extensive
calculations were made in a Swiss program call®dMMA and in a programming
systemMATLARB where all the functions and programs were createdconsequently

used.
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Seznam pouzitych zkratek
AMI (Active Microwave Instrument)

Zatizeni na druzici ERS, sklada se ze SAR a rozpttam
(scatterometer) pro &eni charakteristik &tru.

APS (Atmospheric Phase Screen)
vliv atmosféry

Da Disperze amplitudy = disperzni koeficient

poner smerodatné odchylky ku @meérné hodnat amplitudovych hodnot

DMT Digitalni model terénu
DPZ Dalkovy pfizkum Zeng
EAC (European Astronauts Center)
ERS (European Remote Sensing Satellite)
Druzice Evropské kosmické agentury, ktera ma nalpalaizeni AMI.
ESA (European Space Agency) Evropska kosmicka aggentur
ESAC (European Space Astronomy Centre)
ESOC (European Space Operations Centre)
ESRIN (European Space Research Institute)

ESTEC (European Space Research and Technology Centre)
IDHT (Instrument Data Handling and Transmission)

systémem, ktery zatuje prenos dat image modu v realnéase

NASA (National Aeronautics and Space Administration)
PDF (probability density function)

PS (Permanent Scatterers) trvaly odraze

PSC Kandidat PS

SAR (Synthetic Aperture Radar)

Radar se syntetickou aperturou fungujici v obrazow@du, nahrazuje
délku antény zfisobem nifeni a zpracovani

SLAR (Side Looking Aperture Radar)

SLC (Single Look Complex)
Format radarovych dat, ktera prostagzpracovanim

SNR (Signal to Noise Ration) pamsignalu ku Sumu



1 Uvod

V dnesdni dob pati druzicové snimky neodmyslitelrk béZnym inform&nim zdrojim

a jsou cennym zdrojem prostorovychéasovych dat. Jsou fiaeny bezkontaktnim
zpasobem undlymi druzicemi, které jsou umisty na Gznych olgZznych drahach Zetn
Druzice nam umaiuji periodické ziskavaniéthto dat, coz ma velky vyznam pro
sledovani ufitych jevi v ¢ase. DruZicova data maji velmi Siroké moZznosti wud to

v oblastech kartografie, geografie, meteorologiemeriélstvi, lesnictvi, ekologie,

vojenské aplikace, civilni aplikace a dalsi.

VétSina lidi si pod pojmem druzicova datdeg@stavi snimky v podébklasickych
fotografii, které zachycuji povrch Zémz druzice. To vSak v dnesni dobeni zdaleka
pravda. Druzicova data sice maji i takovouto podatat, ktera jsou pizena
fotografickymi systémy ve viditelné&asti spektra, ale maji i podobu ¢fani
v infracervené a mikrovinné oblasti elektromagnetickéhdpe Tato mdreni mohou
byt prevadna do obrazové podobgjmz ziskame snimek povrchu Zg&nale ne ve
skute&nych barvach, které nam poskytuje klasicka fotagrafato diplomova prace je
zantiena na data, ktera byla ffmena zobrazujicimi radary prawe zmirgné
mikrovinné oblasti elektromagnetického spektréesiji tato praceteSi konkrétni
tlohu v rdmci radarové interferometrie, ktera vyazpray tato data.

1.1 Cil diplomové prace
Cilem této diplomové prace bylo vyitat disperzni koeficienDa pro kazdy bod

zvoleného viezu, dale na zaklddeho velikosti vybrat kandidaty trvalych odré#ero
jejich dalSi vyuziti v metotl Permanent Scatterera nakonec spdtat koherenci pro
razné interferogramy {znécasové a geometrické zakladny). Naskepa vypateniDa

i koherence porovnat pomoci statistického vyhodnbdeody s vysokou koherenci
s body, které maji disperzni koeficient pod zvolangrahem disperze. Dale posoudit
vhodnost doportované velikosti prahu disperze 0,25. A na &aurtit procento
kandidat trvalych odraz& v kazdé zvolené oblasti. Dosazené vysledky uvést
v prehlednych tabulkach a vybrané hodnoty zobrazit pomaf.



2 Radarova data
Zobrazovaci radar vysila v Sikmém &mn k zemskému povrchu elektromagnetické

pulzy, které se naém zcasti odrazi z§t ke druzici a Zasti jinym snérem. Signal,
ktery se odrazi 2 ke druZici, radar zaznamen&etné dalSich informaci (poloha
druzice, palubni¢as, atd.). Tim vzniknou radarovd data. Radarové (edu téz
nazyvana radarovd obrazova data a to proto, Zeltead data jsouipvadna do
obrazové podoby (dale pro jednoduchost jen radasonenky). Kazdy pixel snimku
reprezentuje witou oblast zemského povrchu. A pro kazdou takowblast v sob
pixel nese d¥ zakladni informani slozky, amplitudovou slozku a fazovou slozku.
Amplitudova sloZzka nam udéva intenzitu odrazivastista na zemském povrchu.
Fazova slozka ndm poskytuje informaci o fazi (resfgzovém dorrku) odrazeného

z&eni.

Radarova data, jak jiz bylo zmnémo, Ize interpretovat vizu&in a to v podob
radaroveho snimku. Z amplitudovych hodnot je vigwoobraz, nelibamplituda nam
udava zejmeéna odrazivé vlastnosti objekat Zemi, a tim povrch polohopismapuije.
Radarovy snimek nam sice zobrazi dané Uzemi, ale s&uténych barvach. Snimek

je cernobily, kde nejtmavsi mista jsou mista s nejmeodnotou amplitudy a naopak.

V téchto snimcich se da dieb orientovat fedevsim podle vodnich tbka vodnich
ploch. Vodni plochy jsouifrozené objekty v kraji& které dobe vystihuji dané uzemi,
a jsou v radarovych snimcich debviditelné. To je zfisobeno tim, Zed&Sina zéeni se
na vodni ploSe odrazi pry(zrcadlovy efekt) a zft do radaru se tak vraci jen malé
mnozstvi vyslaného ¥éni. Amplituda takového mista je tedy velice malato jsou
tato mista na radarovych snimcich tmava réspna. Radarové snimky jsou citlivé
nejen na ftomnost povrchové vody, ale i na obsah vodyadepi nékolik cm pod
povrchem, aproto je na nich moZné rozeznati.ngavlazované plochy od

nezavlazovanych.

2.1 Vyhody v pdizovani radarovych dat
Vyhoda v pdizovani radarovych dat oproti optickym sniimk je v pichodnosti

mikrovinného z#eni skrze atmosféru a také nezavislost na shinmez&eni (moznost

pofizovani dat i v noci). Optické snimky jsou fmvany fotografickymi kamerami
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nebo skenery, které &i odrazené slur@i z&eni, kdezto radarové snimky jsou
porizovany radary, které jsou vybaveny vlastnim zdrojenikrovinného zéeni.
Mikrovinné z&eni ma ¥tSi vinovou délku (1 mm az 1 m) nez viditelné&tky (0,4 az
0,7 mm). A diky delSi vinové délce ma mikrovinnéezd mnohem lepSi propustnost
skrze oblaka, mihwi mensi dé& Radaroveé viny také vice pronikaji porostem, ddyp

anebo do sthové pokryvky, takze dovoluji ziskat informacepadpovrchové vrsty

3 Zobrazovaci radar se syntetickou aperturou
Christiaan Huygens (1629-1695) objevil princip ifeeence elektromagnetického

z&eni, kjeho vyuzZiti v dalkovém fzkumu Zens (DPZ) vSak doSlo aZz na konci
20. stoleti. Vstup radardo oboru DPZ zgl hrat koncem 70. let vyznamnou roli.
TehdejSi radarySLAR (Side Looking Aperture Radar§ak nenily piiliS vysokou
rozliSovaci schopnost, a proto nemohly byt poukitgaizovani dat z druzic. Az
pozdji vyvinuty druh zobrazovaciho rada@AR (Synthetic Aperture Radar)&tSim
rozliSenim neZSLARmohl byt Uspdrg umisén na druzice. K tomu, aby se zlepSila
rozliSovaci schopnost, musi byt anténa delSi, algick by neunesly radar s tak
dlouhou anténou, aby &y rozumnou rozliSovaci schopnost. Proto byl vyviSAR,
ktery pomoci zpracovani napenych dat (s vyuZzitim Dopplerova jevu) umi rozligov

schopnost zlepsit, a tak vlastsimulovat dlouhou anténu.

Prvni data pfizena z tohoto radafsARpochazela z americké druziS&EASAT kterou

v roce 1978 vypustila na sbnou drahu ZesNASA (National Aeronautics and Space
Administration) Mezi dalSi druzice, které jsou vybaver§AR pati nagiklad:
RADARSAT, ERS-1, ERS-2, JERS-1, JERS-2, ENVISAT

Zobrazovaci radar e vyza&ovat jak vinu horizontakh tak i vertikal@ polarizovanou
a pijimat opst signal horizontélnéi vertikalni anebo oboji. Intenzitaifatych signaih
od jednoho objektu byva u obou polarizaci jind atderozdil je uZzivan i jako

rozpoznavaciifiznak rékterych objeki, to se tykgolarimetrie
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4  Radarova interferometrie
Radarova interferometrie je metodou obdblPZ (dalkovy pfizkum Zewr), ktera

vyuzivA radarova obrazova data. Vramci radarovierferometrie se z éteni

topografie zemského povrchu vytvadigitalni model terénu OMT), provadi se
sledovani deformaci zemského povrchu a to v pddotistseismickych deformaci,
pokledi ¢i sesuvi, dale se také tizou sledovat vlastnosti atmosféry.

interferometricka / aréna b druZice

zakladna %

Obr. 1: Prostorové schéma zakladnich prvladarového snimani terénudpzato z [9])

Pokud je k dispozici dvojice snimik mize z ni byt vytvéen DMT. Jsou-li pak (po
uplynuti nezanedbatelné doby) k dispozici dal&n&gi mohou byt sptieny deformace
¢i poklesy zemského povrchu.
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5 Evropska kosmicka agentura (ESA)

Evropska kosmickd agentur&uropean Space Agencye mezinarodni mezivladni
organizaci pro rozvoj kosmického vyzkumu a kosmatkytechnologii.ESA byla
ziizena Umluvou 30. kitna 1975 a nabyla platnosti 30.ckva 1980.

V sowasné dob je plnopravnymicleny ESA 17 evropskych stét(Belgie, Dansko,
Finsko, Francie, Irsko, Italie, Lucemburskaimecko, Nizozemi, Norsko, Portugalsko,
Rakousko,Recko, Spa#isko, Svédsko, Svycarsko a Velka Britanie), ktezéna jeji
¢innosti podileji jak svymi finatmimi, tak i intelektualnimi zdroji. Zvlastni postv
kooperujiciho¢lena ma Kanada. Agenturaéhem své existence uzala dohody
0 spolupréaci se ze¥mi vychodni a sedni Evropy (r. 1991 s Méarskem, r. 1992

s Rumunskem, r. 1994 s Polskem, r. 198&skem a r. 2007 s Estonskem).

Sidlo ESAje v Pdizi. Zde se rové&Z schazi k pravidelnynitvrtletnim zasedanim rada
ESA(Council. Rada je nejvysSirfidicim organem exekutivliSAa kazdyclensky stéat

v ném ma sveho oficialniho tpdstavitele. Vrcholnym organerBSA urcujicim
strategické zagfeni cinnostiESAje Ministerskd rada, ktera zaseda na drovni nrinist
kompetentnich resdrtclenskych zemi kazdé dva aZ roky. RadaESAzodpovida za
navrh Evropského kosmického planu a zaj§, aby byl tento plan dodrzen, dale
schvaluje sotasné i budouci programy a rozhoduje o ttaehni prostedki NASA

Evropskou kosmickou agentuiidi generalnfeditel Jean-Jacques Dordain

5.1 Vyzkumna s¥ediska ESA s utitym profesnim zamérenim
1. ESTEC (European Space Research and Technologyr@es)

ESTEC(Noordwijk, Nizozemi) - do tohoto igtdiska je soustdin vyzkum v oblasti
kosmické fyziky a astronomie, mikrogravitace, telekinikace a pozorovani Zém
V ESTECu ktery je nejétSim vyzkumnym sediskemESA sidli také Space Science

Directorate.
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2. ESOC (European Space Operations Centre)

ESOC(Darmstadt, Nmecko) - zajiguje ¢innost kosmickych objeltna okkZzné draze,
fidi provoz umilych druZic, pijima a zpracovava udaje zizanych wdeckych
experimeni (jako jsou nap védecka data, informace o {@sici zobrazeni Zew).

3. ESRIN (European Space Research Institute)
ESRIN(Frascati, Itdlie) - je odp@dny zatreSeni problematiky ziskavani, zpracovani a

distribuce dat z druzicovych aparatué¢emych pro pozorovani Zem

4. EAC (European Astronauts Centr)
EAC (Kolin nad Rynem, Bmecko) - je odposdny za vykr, hodnoceni kvalifikénich
schopnosti a gaddani vycviku budoucich evropskych astrofaut

5. ESAC (European Space Astronomy Centre)
ESAC (Villafranca del Castillo, Spaisko) - soused’uje kapacity pro astronomicky

vyzkum provadny kosmickymi sondami a druzicemi.

6 ERS

ERS (European Remote Sensing Satelitg)}o druzice proDPZ evropské vesmirné
agentury ESA jsou specializované na mikrovinnou oblast elakimgnetického
spektra. Jejich delem byly mvodne oceanografické aplikace, jako je sledovani
morskych proud, ledovdi, rybolovu, altimetrie, pomoc ip nehodach tankér ale

i sledovani rychlosti &tru, velikosti sghové a ledové pokryvky. Postupse ukazala
jako velmi uziténa rovréz moznost snimkovani zemského povrchu¢ Gtuzice ERS
se pohybuji po polarni draze s inklinaci 98° 52y8kou mezi 782 az 785 kilométr
Jejich terminové rozliSeni je 35WrDruzice ERS jsou slueé synchronni, tj. vS8echny

snimky jsou snimanyips den.

Obk¢ druZice maji téry shodné fistrojové vybaveniHlavnim gistrojem na palubje
SAR - radar se syntetickou apertufonmgujici vimage médu (obrazovy méd)ziskava
data bez ohledu na chodgasi.SARmuzZe operovat i v tzWwWave maoduinstrumentem

pro meieni vysSky vin a jejich frekvence. SpoluVgind Scatterometeremro neieni
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smeru a rychlosti ¥tru pri hladiné more tvai soubor pistrojai nazyvanychActive

Microwave Instrument (AMIYJejich parametry obsahuje nasleduijici tabulka:

_— Uhel prostorové fx
spektralni | frekvence . o zabér
senzor . polarizace | dopadu rozliSeni

pasmo (GHz) 0 (m) (km)

SAR Image Mode C 53 LV 23 10-30 100
SAR Wave Mode C 5,3 LV 23+0,5 30 5x5

. 25-59;

Wind Scatterometer C 53 LV 18 - 47 50 500

Tab. 1: Parametry AMI

M¢éteni je provadno vpravo od siru letu mikrovinnym z#genim o vinové délce
5,6 cm, ktera je shodna pro&bruzice. Silné radarové pulsy vysilané druziciujso
nutné, aby vyprodukovaly odezvové signaly, k jegjictachyceni slouzi 10 metrova
anténa. V dsledku toho jsou druzice dostizké - kazda z nich ma hmotnost zhruba
2,3 tuny. K provozu v plném ope&ram nasazeni pigbuji 1kW elektrické energie. Tu

zaji¥uji solarni panely s 12 metrovou délkou.

Dale jsou na palubradarovy altimetr proiesné niieni vysky hladiny ocedin podélré
skenujici radiometr pro &keni teploty svrchni vrstvy mrélka vodni hladiny a u druZice
ERS-2 navic fistroj pro ngéfeni obsahu ozonu a dalSich plya aerosdi ve stratosfiée

a troposfée.

DruZice jsou vybaveny IDHT (Instrument Data Hangland Transmission) systémem,
ktery zarduje prenos dat image modu v realné&ase. Pozemni tsitvori 6 velkych

piijimacich stanic - Kiruna (Svédsko), Fucino (IthliMaspalomas (Kanarské ostrovy),
Tromso (Norsko), Gatineau a Prince Albert (Kanadta s plnym rozliSenim SAR

pokryvaji WtSinu zemského povrchu a 2zmaucast hladiny ocedn

6.1 ERS-1
DruziceERS-1byla vyslana na atznou drahu 17¢ervence 1991, kde fungovala do 10.

biezna 2000, kdy byla jeji mise definité&vrukortena pro zavadu na hlavniffdicim
systému. Za tést dewt let provozu ptidila ERS-1vice nez 1,5 miliébnu sninik

zemského povrchilERS-1byla koncipovanaiedevsSim pro &decké dely. ERS-1 hrala
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dlouhou dobu jednu z hlavnich roli v rozvoji daléte ptizkumu Zens na sétove
arovni. Mise této druzice s vynikajicim a na svoobd unikatnim zdzenim byla
puvodné koncipovana fedevsim pro &lecké dely, kometni vyuziti dat bylo
druhadadé.

6.2 ERS-2
Jakmile v8ak byla dne 21. dubna 1995 dopravenabiznou drahu tégt identicka

druzice ERS-2, aplikace v kontei sfée se staly prioritou. DruZice spolu létaly po
n¢jakou dobu v tandemu s jednodennim zgolah (ERS-2za ERS-), umoiujicim
presné ndreni vySek metodou radarové interferometrie. DrdbguodruZic jsou si velmi
podobné, coZz mimo jiné zafigie pokr&ovani tohoto usfEného projektu a dlouhié@dy

potizenych dat, které maji nesmirn&gecké hodnoty.

7  Dilezité pojmy

V této kapitole jsou vysitleny zakladni pojmy, které budou dale pouzivany.

7.1 Fazova slozka
Fazova sloZzka udava informaci o fazi (resp. o fémovdondrku) odrazeného #éni,

coZ je nepostradatelnd informace pro Wgio digitalniho modelu terénu
interferometrickou metodou. Mame-li k dispozici dvadarové snimky ze stejného
Uzemi, které maji dobrou koherenci #egpoklad nulovych deformaci, tGdeme
porovnat tuto fazovou slozku mezi odpovidajicimpbiely na &chto snimcich, a na
zaklad této informace vypdtat relativni vySkovéclereni terénu. Mame-li navic
k dispozici je&t dalSi radarové snimky stejného GUzemi, avSak i, mizeme opt
na zaklad porovnavani fazové slozky provdvypaity zmen prostorovéhaileneni

daného Uzemi a to wznychéasovych obdobich.

7.2  Amplitudova slozka
Amplitudova sloZzka udava intenzitu odrazenéhdemit a stejd jako u optickych

skenet popisuje zejména odrazivé vlastnosti povrchu aténmo povrch polohopign
mapuje. B zobrazeni radarovych dat jsou hodnotdm amplitptifazeny konkrétni
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barvy. Nej¥tSi hodnat amplitudy odpovida bila barva, nejnizsSi hodnpak barva

¢erna. Hodnotam mezi tim odpovidafigusné stuphisSedi.

7.3 Intenzita z&eni
Intenzita odraZzeného #&ni zavisi vice na drsnosti povrchu (princip koetow

odrazée) nez na jeho chemickych vlastnoste€fim vice z&eni se odrazi zp do

radaru, tim je intenzita ¥éni i amplituda $tSi.

7.4 Koherence
Koherence znézauje v kazdém bafl snimku miru korelace mezi &wa pouZzitymi

snimky, kde se jeden z nich bere jakaster(hlavni) a druhy pak jakslave (vedlejsi).
Pricemz korelace je mira statistické podobnosti dvapnddi. Hodnoty koherence se
pohybuji v rozmezi 0 aZ 1 a v koherentni ghggou interpretovany stupni Sedi. Hod#ot
0 odpovida barva&ernd a znamena to, Ze informace obsazena ve fdanpletrE
znehodnocena Sumem a naproti tomu hadigbak odpovida barva bila a ta nam také
udava, Zze nedoSlo k Zadnému vlivu fazového Sumihekamce je tedy jista mira
stability faze mezi dsma snimky. Fazové chyby se pak projevuji sniZeranbtou
koherence. Komplexni koherence meztma snimky je definovana takto:

_ E(MS)

’= JE(MM*)E(SS) )

kde je: p komplexni koherence
E st'edni hodnota
M master snimek

S slave snimek
Ve skuténosti vyp@et koherence obsahuje prostorové aemirovani dat uvnit

vhodného okna.iPvypoctu koherence v rdmci interferogramu v progra@BAMMA je

velikost okna defaulthnastavena na 3 x 3 pixely.
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7.5 Disperze amplitudy
Disperze amplitudy, neboli disperzni koefici@y, udava porér snerodatné odchylky

ku pramérné hodnat amplitudovych hodnodk viz. (9). Vypaet koeficientu se provadi
pro kazdy pixel snimku ze skupingkolika amplitudovych soubér Takze pro skupinu
n snimki se vypdte jedna matice o stejném rogm, jako jsou vSechny zastréné
snimky (vSechny snimky museji mit stejny réena zachycovat stejné Gzemi). Na

zakladt velikosti koeficientuDa mohou pak byt vybirarkandidati PS

7.6 Kandidati PS
Za kandidaty PSse miizou prohlasit pixely s velmi ,stabilnim“ sledem ditymovych

hodnot (pes velké rozdily ¥asové a geometrické zakladn protoze se hledaji

odrazee jen mirg ovlivnéné geometrickou &asovou dekorelaci.

8 Detekce kandidati PS v SAR interferometrii

V této kapitole je popséno, jak lzecitrkoherentni body za pomoci koherence,
detekovatkandidaty PS$omoci disperze amplitudy, coZ je pouzitélénku [10], ktery
byl hlavnim podkladem ke zpracovani této praceélaviku [10] je ukazan cely postup
pro identifikaci a vyuZiti stabilnichfpozenych odrazgi ¢i téZ nazyvanych trvalych
odrazeéa (PS z dlouhé ¢asové rady interferometrickychSAR obrazi. Klasicka
interferometrie pracuje s koherenci, tj. chcemeekehtni body, ale PS metoda (o které

je ¢lanek [10]) s koherenci nepracuje, pracuigSskandidaty

8.1 Ur¢eni koherentnich bodi pomoci koherence
KdyZ je rozngr koherentniho bodu mensi nez jedna rozliSovacigéa (buika, pixel),

coz secasto stavd, je koherence dobra i pro interferogsagisi zakladnou, nez pro
nekorelovany interferogram, a proto Ize pak vSectiogtupné obrazy U&pre vyuzit.

Na &chto pixelech Ize dosahnouitgsnosti pro digitalni model terénDNIT) mensi nez
jeden metr a pro pohyb terénu v mm, protoze vimastféry APS Ize odhadnout a

odstranit.

Pro ugeni koherentnich badze vyuzit odpovidajici koher&ni mapu interferogratn

NejsnazSi je pouzit prah hodnoty korelace. Jesttideaz¢ vykazuje stale &tSi
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koherenci, nez je vhodna hodnota, bude prohlaSekokarentni bod. Kidi vysokym
rozdilim velikosti zakladen a omezenéepnostiDMT jsou rekteré koheredni mapy
nepouzitelné. Ve skutaosti vypaet koherence obsahuje prostorovéirmirovani dat
uvnitt vhodného okna. Analyzu lze omezit na interferaitleé pary se zakladnou
mensSi nez 200 - 300 m, ale wbvelikosti okna a prahu koherence praemi

koherentnich baidneni snadny.

Na jedné strah by meél byt koherentni bodspolehlivy (tj. pouze malé procento
vybranych pixel by melo byt ovliviéno dekorelaci). Na druhé steanby nelo byt
uréeni pravdpodobnosti co nejvyssSi (takzetsinu koherentnich badlze efektivré
urcit). Je nutné tedy optimalizovat prah koherencelikost okna odhadiCim je wtsi
velikost okna, tim je &Si odhad pesnosti (nizka arowvefaleSného weni), ale tim je
také menSi rozliSeni (nizk& praypaddobnost uteni). Ve skuténosti, uzivame-li velké
okno odhadu (tj. @mérné hodnoty dat pro velkad Gzemi), ztratime mnolabibtich
mist, ktera jsou obklopena nekoherentnimi ploch@hidobna Gvaha plati i pro prah
koherence. Velikost okna a prah koherence jsou \pakedkem kompromisu mezi
arovni faleSného deni a pravépodobnosti detekce.

8.2 Detekce kandidali PS pomoci disperze amplitudy
LepSi vysledky sohledem na rozliSeni lze ziskatyni zpisobem. Protoze

piedpokladame, Ze je k dispozici mndBARobraz (vice nez 30), je mozné analyzovat
pii vyhledavani stabilnich odra¥e ¢asovouiadu hodnot amplitud kazdého pixelu
v zajmové oblasti. Zatimco stabilitu faze Ize adi@ut pouze po odhadu a odstiain
prispvki faze, amplituda neni té&ncitliva na tSinu jewi, které k fazovym hodnotam
prispivaji (atmosféra, chyby DMT, deformace terénu, chybnaceni orbit atd.).
ProtoZze hledadme odraZ&e mirré ovlivnéné geometrickou dasovou dekorelaci, pixely
s velmi ,stabilnim“ sledem amplitudovych hodnotigp velké rozdily ¥asové a
geometrické zakladi) by mohly byt vybrany jakpotenciélni PS

Sousted’me se n@Scharakterizované komplexni odrazivagtBez Ujmy na obecnosti
piedpokladame, Zze Uhg = O, (tzn. g je kladné redln&islo). Pak pedpokladame
komplexni kruhovy Gaugs Sumn charakterizovany,’ pro ok slozky — reélnou ng)

a imaginarnirg).

19



Rozdleni amplitudovych hodnot je dano Riceovym rédedim

_ a ag, -(a?+g?)/202
fa(a) _a_f'IO(_ﬁ)e (e (2)
proa>0
kde je b modifikovana Besselova funkce

Tvar Riceova rozgleni zavisi naSNR (poneru signal ku Sumu, signal to no)seedy
g / on . Pro nizky porr SNRRiceova funkce hustoty praggpbdobnosti grobability
density function = PDJse blizi Rayleighovu rozteni, které zavisi pouze na rozptylu
Sumuo, %, zatimco u vysokéh8NR(g / o, > 4) sefa(a) blizi Gaussovu rozteni. Za

piedpokladu, Ze, <<| g|, plati nasledujici rovnice
o,Lo, =0, (3)

protoZze modul je primagovlivnén slozkou Sumu rovneinou sg(ng).

Fazova disperzes() pak mize byt odhadnuta z disperze amplituby)

g o
o, 0—0-A=

D

kdeje m prizmer amplitudovych hodnot,A
oA snerodatna odchylka amplitudovych hodnat A

Koeficient disperzeDa je pak mirou stability fazefimejmensim pro vysoké hodnoty
SNR PSCpak mohou byt vybrany vygtem disperzniho indexu amplitudovych hodnot
kazdého pixelu v zajmové oblasti, bereme-li v Gvpbuze ty odraze, jejichZz hodnoty

Da jsou menSi nez hodnota daného prahui{iagp<0,25.

.Nizké hodnotyDa jsou dobrym odhadem fazové disperze. Pro n&KR&se disperzni

koeficient blizi hodnotam pro Rayleighovo reétshi W@-n)in [05), zatimco malé

hodnotyD, jsou dobrym odhadem fazové disperze.” (viz. [10])

.....

odhad max. prawgbodobnosti parameirRiceova roz#éeni, tento velmi jednoduchy
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postup prahovani ) je dostateny pro nas fipad. ProPSC nas zajimaji pouze
hodnoty s vysokynSNR a tedy nizkynD,  a aproximace (4) proto plati. Zpracovani je
pak rychlé a &inné — minimald pro prvni vylr odrazéu (coz je pednttem této
diplomové prace).

Je dilezité podotknout, Zeipd statistickou analyzou amplitudovych hodnot nmgi
obrazova data radiometricky opravena, aby byla \pw@atelna. ProtoZze nas nezajima
koeficient zgtného rozptylw?®, stai opravit amplitudova datealibrachim faktorem K
ktery zavisi na detektorlERS-1, ERS)2 datu néteni a stedu zpracovaniHodnoty

K poskytuje na svych internetovych strank&3nA(viz. [3]).

Vyhoda tohoto druhuifstupu je dvoji:l) rychlé zpracovani d) Zzadné ztrata rozliSeni.
Je samozjmé, Ze pesnost je funkci pmu zpracovavanych obréaz VedlejSim
produktem je pimér SAR dat (n,, vicekanalovd mapa odrazivgstikde je silg

potlaien vliv tetek (specklesa @itom je zachovano prostorové rozliSeni.
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9 Radarova obrazova data pouzita pro tuto ulohu

Radarova obrazova data, ktdr@la pouzita pro zpracovani této diplomové pragda b

potizena druzicembERS-1a ERS-2evropské vesmirné agentuySA v letech 1996 az
2004. Data jsou od poskytovatele Infoterra/UK-PAE formatu SLC (Single Look

Complex) ktery je potebny pro provedeni interferometrickych v¢po Parametry

vSech pouzitych radarovych obrazovych dat jsou ZdrsavTab. 2 a ukdzka jednoho

ze snimk je zobrazena n®br. 2. VySe je sice uvedeno, Ze siegpoklada, ze je

k dispozici mnohd&ARobraz (vice jak 30). V naSemijpadt vSak bylo pouzito pouze

28 radarovych snintk coz byl maximalni mozny get, ktery byl k dispozici, nicmén

pocet pro tuto Ulohu dostaijici.

snimek datum po Fizeni snimku | kalibra €ni
(pro tuto Glohu) snimek | druzice rok mésic den konslt<anta
1 03755 ERS-2 1996 1 8 445 656,2
2 04757 ERS-2 1996 3 18 445 656,2
3 05759 ERS-2 1996 5 27 445 656,2
4 09266 ERS-2 1997 1 27 93 325,3
5 09767 ERS-2 1997 3 3 93 325,3
6 10268 ERS-2 1997 4 7 93 325,3
7 11771 ERS-2 1997 7 21 93 325,3
8 12773 ERS-2 1997 9 29 93 325,3
9 14777 ERS-2 1998 2 16 93 325,3
10 15278 ERS-2 1998 3 23 93 325,3
11 15779 ERS-2 1998 4 27 93 325,3
12 16280 ERS-2 1998 6 1 93 325,3
13 17282 ERS-2 1998 8 10 93 325,3
14 23294 ERS-2 1999 10 4 93 325,3
15 23428 ERS-1 1996 1 7 65 026,0
16 23795 ERS-2 1999 11 8 93 325,3
17 24430 ERS-1 1996 3 17 65 026,0
18 25432 ERS-1 1996 5 26 65 026,0
19 25933 ERS-1 1996 6 30 65 026,0
20 26300 ERS-2 2000 5 1 93 325,3
21 28304 ERS-2 2000 9 18 93 325,3
22 29306 ERS-2 2000 11 27 93 325,3
23 31811 ERS-2 2001 5 21 93 325,3
24 35819 ERS-2 2002 2 25 93 325,3
25 40963 ERS-1 1999 5 16 78 000,0
26 42332 ERS-2 2003 5 26 93 325,3
27 43468 ERS-1 1999 11 7 78 000,0
28 47342 ERS-2 2004 5 10 93 325,3

Tab. 2: Parametry vSech pouzitych radarovych sriimk

master
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Obr. 2: Radarovy snimek 23428, ktery v roce 1998dita druzice ERS-1 (stran®\ptevraceny)

10 Zvolena oblast vyezu
Z radarovych snimk které byly k dispozici z obou druZEERS byly provedeny dva

konkrétni vyezy. Prvni vyez byl proveden prablast Draz’an (viz. Obr. 3) o
velikosti okna 820 pixél vodorovre na 2 310 pixei svisle, to je fi Sitce sloupce cca
20 m a vyScéadku cca 4 mifblizn¢ 16,4 x 9,24 km. Druhy iz byl zvolen pro ®sto
Usti nad Laben(viz. Obr. 4) o velikosti okna 800 x 2 500 pixXel{cca 16 x 10 km).
VSechny snimky se vzajerpiekryvaji, ale nezobrazujirgsre stejné Uzemi zemského
povrchu. Jsou &i sok® posunuty, a proto bylo zagebi ged vytvd&enim vyezl
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stanovit pro kazdy snimek s@anice levého horniho rohu.i a vyska konkrétniho
vyiezi je pro vSechny snimky totoZzna. Posuny vSech pmlZi28 snimi jsou uvedeny

v Tab. 3, stejré tak jako pecislovani snimk, které bylo provedeno pro lepSiepled a

jednoduchost vypia.
snl'm(,ek snimek _posuny
(pro tuto tlohuy) pix. line
1 03755 4 420
2 04757 -7 235
3 05759 6 325
4 09266 -1 195
5 09767 10 85
6 10268 -13 -30
7 11771 1 85
8 12773 10 160
9 14777 2 215
10 15278 7 185
11 15779 74 600
12 16280 71 95
13 17282 4 100
14 23294 6 150
15 23428 0 0
16 23795 3 170
17 24430 -12 -15
18 25432 0 90
19 25933 -14 -105
20 26300 -4 315
21 28304 -6 475
22 29306 78 40
23 31811 74 2635
24 35819 102 845
25 40963 -16 -90
26 42332 18| -5425
27 43468 9 20
28 47342 14| -3125

Tab. 3: Posuny radarovych snimkici snimku 23428
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Obr. 3: Drazfany - vyfez ze snimku 23428 (strariopfevraceny)

Obr. 4: Usti nad Labem - iz ze snimku 23428 (strarioprevraceny)
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11 Postup vypdta a procedi
V této kapitole je podrolinpopsan cely postup vyt a proces, které byly provedeny

k dosazeni vSech vysleilk

11.1 Provedeni vyezi
Pro zpracovani této ulohy byly pouzity jako vstudata radarové snimky viZab. 2.

Ze vech 28 sninikbyl nejprve proveden Wz pro danou oblast (Drdiany, Usti nad
Labem) a to tak, Ze ndjge byl zvolen vyez ve snimku 23428 o s@dnicich levého
horniho rohu pixel = 1516, line = 1 170 #c&i 820 pixelu, vySce 2 310 pixelu pro
Drazfany a pro Usti nad Labem pak pixel = 100, line 500 a Jice 800 pixelu, vysce
2 500 pixelu. Pro wezy z ostatnich sninikbyly soudadnice levého horniho rohu
piepaiitany z divodi posuri jednotlivych snimi. Posuny snimkviz. Tab. 3. Sika i
vySka ostatnich Wzl je pro stejnou oblast stejnd, tedy 820 x 2 31Celpixesp.
800 x 2 500 pixelu.

11.2 Vypdet koherence a amplitudovych hodnot
Pro vypa@et interferogramu resp. koherence je z#giuitzvolit jeden snimek jako hlavni

(maste), neba@ koherence se gda pro dvojici snimi viz. vySe. V naSemifpact byl

zvolen jako master snimek 23795 (resp. snimek. 1®)ramci interferogramu
v programuGAMMA pak byly spéteny pro vSechny dvojice sniinKkmaster + slave,
hlavni + vedlejS§i koherence a amplitudové hodnoty. Koherence jsouazsrs/
v souborech*.cc a amplitudy v souborech.pwrl a *.pwr2, pricemz v souborech
*pwrl jsou vzdy obsaZzeny amplitudové hodnoty na druhoustena snimku
a v souborech.pwr2 jsou pak obsazeny amplitudové hodnoty na druhotesdaimku.
Proto se soubory.pwrl pro nizné interferogramy ale pro stejné Uzemi nelisi yvid
stejny master snimek). Aby bylo mozné tyto souluie n&ist do programMATLAB

kde s nimi bylo dale pracovano, bylo zapbi soubory tzv,byteswapovat'

11.3 N&teni hodnot do programu MATLAB
Soubory obsahujici koherenci a amplitudové hodnbyy n&teny v programu

MATLAB do dvourozrirnych poli v podob matic a to funkcifreadbk (viz. [18]).
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Koherence byly ngeny do maticCC_0laz CC_28a amplitudové hodnoty do matic
PWR_0lazPWR_28

11.4 Korekce
Aby byly amplitudové hodnoty porovnatelné, bylke@ dalSim zpracovanim opraveny

kalibratnim faktoremK, ktery poskytuje na svych strankaeBA (viz. [3]). Kazdyclen
vSech maticPWR_..byl tedy podlen gislusSnym kalibranim faktorem a vysledné
opravené amplitudové hodnoty byly uloZzeny do mAti©@lazA 028

PWR_X;

A Xxj= K, (5)
kde je: A x matice opravenych amplitudovych hodnot
PWR_Xx matice neopravenych amplitudovych hodnot
Kx kalibracni faktor
X c¢islo snimku
] ozna’eni konkrétniho pixelu ve snimku

11.5 Vytvareni submatic SA
Jelikoz jsou na &kterych okrajich viezi Spatné hodnotyn(lové, které vzniknou

vypoitech VGAMME, bylo zapatebi z maticA_.. vytvorit submaticeSA_., které
nebudou obsahovat tyto Spatné hodnoty. Je ovEelma fpro zvolenou oblast vytiib
pro kazdy vyez odpovidajici submatice, resp. vSechny submatiasi mit stejny
rozmer a jejich pixely si musi odpovidat (reprezentowéjné uzemi zemského
povrchu). Toho bylo dosaZzeno tim, Ze pro kazdouanAt .. byly urceny potencialni
submatice a teprve poté byl vybran jednotny ré&zpro vSechny submatic8A ..
V piipact Drazd’an se submatic8A _..rovnaly vyezim z maticA_.. (61:2214,105:816)
a nely tedy roznér 2 154 x 712 a kazda mati@A.. potom obsahovala 1 533 648
prvka. V piipac Usti nad Labem se submati€& _..rovnaly vifezim z maticA ..
(61:2278,112:796)a nely tedy rozmgr 2 218 x 685 a kazda maticBA.. potom
obsahovala 1 519 330 privk
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11.6 Vypdet disperznich koeficienti
Aby bylo mozné sp#tat disperzni koeficientyD,, bylo zapotebi nejprve spoitat

praimérné hodnoty a s#émodatné odchylky amplitudovych hodnék a to pro kazdy
pixel vyiezu. Po né&eni hodnotAx daného pixelu (i,j) ze vSech snitnbyl spaten

prosty piimér ma podle vzorce:

A _xi 1]
Mag,jy = N

(6)

kde je: m;j prosty pamer amplitudovych hodnot pro pixel (i,j)
Ax_xij amplitudova hodnota v pixelu (i,j) snimku x

n paiet pouzitych sninik

Z praméru ma mohly byt spéteny opravyv.

V_x(, ) = Mag, j) — Ak _xq, j) (7)

kde je: vyj) oprava amplitudové hodnoty v pixelu (i,j) snimku x

Dale byla spétena smirodatna odchylka@a.

_IVoxa Vv _xd, ]
UA(I'J)_\/ n(n-1) (8)

kde je:oaij smerodatna odchylka amplitudovych hodnot pro pixé) (i,

Nasledr byl z piiméru my a snérodatné odchylky, spaten disperzni koeficierda.

Onii i

— (,])

DA(i,j) - (9)
Mag.j)

kde je: D\gj disperzni koeficient v pixelu (i,j)
Takto byly spdteny Da pro vSechny pixely Mgzu a ulozeny do matideA. Jelikoz je

maticeDA velkych rozméri (2 154 x 712 resp. 2 218 x 685 piXeje dale zobrazen na

ukazku jen maly viez z této matice (viz. str. 40 a 41).
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11.7 Intervaly Da
Bylo zvoleno rkolik intervali v rozmezi 0 az 0,6 a v nich sppen p@et bodi, piicemz

nas nejvice zajimaly body s nizkyby (do cca 0,25). Poté bylo mozno na zaklad
stanoveni prahu disperzeciirprocento takovych badv dané oblasti. Tyto Udaje jsou

dale uvedeny fab. 4aTab. 5.

11.8 Vytvareni submatic SCC
Aby bylo mozné porovnat hodnof, s koherenci, bylo zapetbi z ndtenych matic

CC_..vytvorit submaticeSCC _..a to o stejné velikosti jako submatiS& Byly tedy
vytvoreny submaticeSCC_01 az SCC_028 samo#ejm¢ pro stejné Uzemi jako
submaticeSA

11.9 Porovnani hodnot Q s hodnotami koherence
Nyni bylo moZné porovnat odpovidajici si pixely atroe DA s pixely z maticSCC_01

az SCC_028Porovnani bylo provedeno v podotestovani kazdého boduiezu, a to
na zaklad predem stanoveného praby (0,25; 0,3; 0,35) a prahu koherence (0,5; 0,6;
0,7; 0,8). Jestlize tedy byla hodnd®@a pro konkrétni pixel mensi nez zvoleny piak

byl tento bod prohlaSen Zeandidata PS Pro stanoveni koherentnosti konkrétniho
pixelu musela byt ovSem hodnota koherence naopk nez zvoleny prah koherence.

Vysledky &chto testovani jsou dale uvedenyab. 10azTab. 21

11.10 Zavislost mezi hodnotami [ a hodnotami koherence
Z vysledki z porovnani hodnot Ds hodnotami koherence (viz. odstavec vyse) bylo

podezeni, Ze mezi koherentnimi body a kandidati PS @édhé zavislost, proto byl
proveden test na zji§ti linearni zavislosti mezi hodnotamj @ hodnotami koherence.
Test byl proveden pro koeficient ktery kdyZz nabyva ditych hodnot, tak se da pak

prohlasit Ze:
=0 => hodnoty jsou linearda nezavislé

r=1 => hodnoty jsou lineard zavislé — pimo un@rn¢e

r=-1 => hodnoty jsou lineard zavislé — nefimo unerne
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Vypocet koeficientur byl proveden podle vzorce:

Z:=127=1(CC0 * DA)

r= (20)
>, (CCa*CCY* Y3 (DAa* DAY

kdeje:CG@ =CC-mCC
DAy =DA-mDA
mCC primernd hodnota z matice CC
mDA pemerna hodnota z matice DA
CC  matice s hodnotami koherence
DA  matice s hodnotami amplitudové disperze

i dislo7adku matice Cg a DA

] ¢islo sloupce matice GCa DAy
r c¢islo poslednih@adku
S c¢islo posledniho sloupce

Koeficientyr byly vyposteny pro vdechny matice CC obou oblasti (@igdy, Usti nad
Labem), bylo tedy ziskano tolik koeficiéntkolik bylo pouZzitych dvojic snimk
VSechny koeficienty jsou dale uvedeny Vab. 22aTab. 23
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12 Program GAMMA
Svycarsky program pro radarovou interferomeBAMMA (celym nazvemGAMMA

REMOTE SENSING, ktery byl pouzit praast vypdéta této diplomové prace, pracuje

pod operanim systémem Linux a ovlada se pomadckazi v konzoli.

12.1 Program GAMMA - piikazy
Z danych snimik ve formatuSLCa k nim gisluSicim parameim ve formatuSLC.PAR

byly programenGAMMA provedeny viezy zvolené oblasti a tdigazem:

SLC _copy x.slc x.slc.par y.slc y.slc.par a b c d e

kde je x nazev vstupniho snimku i s cestou
y nazev viezu ze snimku x
a 4 a znamena to, Ze jsou 16-ti bitova data napst na vystupu
b pixel levého horniho rohu &gzu
c Sika vyrezu v pixelech
d linka levého horniho rohu %§zu
e vySka viezu v pixelech

Pixel se pdita ve sndru zleva doprava a line ve sfru shora doli.

Priklad piikazu pro vyez:
SLC copy /data/stackl 2/24430.slc /data/stackls.par 24430 drazdany.slc
24430 _drazdany.slc.par 4 — 1504 820 1155 2310

Pro grevedeni linearniho souboru na obrazek 8AWIME pouziva pikazu:
rasSLC xslc sabcd1035ef

kde je x nazev snimku, ktery chceme zobrazit
S paet sloupd@ snimku
a c¢islo prvnihoradku, ktery se bude zobrazovat
b c¢islo poslednih@adku, ktery se bude zobrazovat

(b = 0 => bude se zobrazovat do konce souboru)
c pa‘et pixeli, které se zpimeruji do jednoho pixelu

d patet linek, které se zpmeruji do jedné linky
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e 1 a znamena to, Ze se obraz neméebdta

f 1 a znamena to, Ze jde o soubor s 2B hodnotami

Priklad prikazu pro pevedeni linearniho souboru na obrazek:
rasSLC 23428.slc 4900 1 015103511

Vypoget interferogramu se @AMME spusti pikazem:
INTERF_SLC x y a b

kde je x nazev master snimku
y nazev slave snimku
a 1 a znamena to, Ze zanech&quni velikost pixelu
b 1 a znamena to, Ze zanechiaquni velikost linky

Priklad piikazu pro vypoet interferogramu:
INTERF_SLC 23795 drazdany 03755 drazdany 1 1

Pomoci tohoto fikazu ziskdme hnedtkolik soubofi. Tyto soubory jsou tohoto typu:

*.base parametry prostorové zakladny

*.cC koherence

*.coffs vyftidéné odhady posunu snimku v obowrsoh
*.coffsets vytidené odhady posunu snimku v obowrsoh a SNR
* flt interferogram, kde je od¢ena faze Zeenh

*.int interferogram

*, off parametricky soubor dvojice snitnk

*.offs odhady posunu slave snimkudivmaster snimkusp koregistraci
*.pwrl amplitudd master snimku

* pwr2 amplitudd slave snimku

*.snr SNR pro kazdy pixel, vzniké goregistraci

Z téchto jedenécti soubdibyly pouZzity pro tlohu této diplomové pragetypy soubod

a to:*.cc, *.pwrl, *.pwr2
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13 Program MATLAB

Program MATLAB je vhodny pro w¥deckotechnické vypty, vytvaeni vlastnich
algoritmi v podolE M-soubor: a’ uz jakoprogramynebofunkce vytvaeni grati, prace

s datovymi poli v podabvektori a matic.

13.1 Riprava soubon pro praci v MATLABuU
Aby bylo mozZno pracovat se soubory wyeoymi GAMMOU dale v programu

MATLAB bylo zapatebi vSechny p#ebné soubory tzv,byteswapovat: To se v
provede v konzoli pomocitikazu:
/skripty/byteswap-float x.cc > y.bs

kde je x nazev souboru, ktery chceme ,byteswapdeat‘pwrl, pwr2)

y nazev vystupniho souboru

Priklady prikazi pro,byteswapovani“soubot:
Iskripty/byteswap-float 23795 drazdany 03755 _drazahy.cc >
23795 _03755 _cc.bs

[skripty/byteswap-float 23795_drazdany_03755_drazahy.pwrl >
23795_03755_pwrl.bs

Iskripty/byteswap-float 23795 drazdany 03755 drazahy.pwr2 >
23795 03755 _pwr2.bs

13.2 Program MATLAB - funkce freadbk
Pro dalSi zpracovavani dat, ziskanyclbAMMY, v programuMATLAB je poteba

naist tato data do prastdi MATLABuU Toto n&teni bylo provedeno pomodéiinkce
freadbk.m(viz. [18]). Jedna se o funkci, ktera se pouAjead:
A = freadbk('x.bs',r,'float32";

kde je A nazev pole (matice), do kterého se zapt&pni soubor
X nazev vstupniho souboru (po zprac. v GAViM byteswapu®)
r pocet linek snimku

float32 je pouzity formét
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Priklad piikazu pro n&eni souboru do zvoleného pole (matic@éIATLABU
CC_01 = freadbk('bs_soubory/23795 03755 _cc.bs',231l0at32");

Strednik na konci fikazu je vhodné pouzit, abMATLAB nevypisoval pole do
piikazového okna. Timtofikazem byly do iznych matic néteny vSechny poebné

soubory €c, pwrl, pwr.

VSechny dalSi vypidy a procesy WATLABuU byly provedeny pomoci vlastnaimg
vytvorenych prograri a funkci (viz nize).

14 M-soubory

V této kapitole jsou stkimé popsanyM-soubory které byly vliastnoréné vytvoreny a
pouzity vMATLABupro tuto tlohu. Aby bylo na prvni pohled patrndaze jedna o
funkci ¢i program, byly programy pojmenovany nadatku SVELKYM pismenem a
funkce smalym pismenem. VSechny tyth-souboryjsou také obsahemtifphy na

konci této prace a zaroigsou uloZzeny naifgoZzeném CD.

14.1 Nacteni_pwr
Pomoci tohoto programu byla dtana vSechna amplitudova data ze souligrwr do

maticPWR_01aZPWR_28 Tento program vyuziva funkfrieadbk(viz vyse).

14.2 Konstanty
Tento program jen vygeneruje vektor, ktery obsal2@jdodnot a to kalibtai faktory

K pro kazdy snimek.

14.3 Korekce
Program Korekce byl pouZit pro opravu amplitudovych hodnot z maBWR_..a

opravené hodnoty byly uloZzeny do maAic..
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14.4 orez(x)
Orezje funkce, kde se zadosadi matice, pro kterou chceme zjistit sloupdééadky,

které obsahuji samé nulif obraced. Tato funkce ndm tedy vypiSe deikazového

oknacisla €chto sloupé aradki.

14.5 Submatice SA
Timto programem byly z matié .. vytvoieny submaticeSA_., piicemZ parametry

submatice se nastavuji v hl&se tohoto programu (prvni a posledadek i sloupec).

14.6 Disperze
Pomoci tohoto programu byla ze vSech matigypoitena maticeDA resp. hodnoty

disperze amplitudy pro kazdy pixeliezu.

14.7 intervaly(x)
Zax byla do této funkce dosazena matiz& a tim i vypd@ten paet bodi, které nélezi

do zvolenych intervél Vysledky tato funkce vypiSe déikazového okndMATLABuU

14.8 Nacteni_cc
Timto programem byly riéeny vSechny soubory s koherefigic do maticCC_01az

CC_28 Tento program vyuziva funkfieadbk(viz vyse).

14.9 Submatice SCC
Obdobr jako u programbBubmatice_SAyly timto programem vytweny z maticCC..

submaticesCC..

14.10 Porovnani_vypis
Dale byl pouZit programPorovnani_vypis ktery proved| porovnani hodnoba

s hodnotami koherence. Vysledky tohoto porovnanpsay program do textového
souboru:vystup/Porovnani_DA_s_koherenci.tde tedy protoréba mit v pracovnim

adres#éi podadresévystup
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14.11 ZAavislost
Tento program jen spustil hromadny v¢pbkoeficientur pro vSechny pouzité dvojice

snimki. Samotny vypeet vSak provedla funkden_z, kterou tento program pouziva.

14.12 lin_z(x,y)
Funkce lin_z provedla vypoet koeficientur pro zjiS&ni linearni zavislostici

nezavislosti mezi hodnotarbia a hodnotamkoherenceZax byla do funkce dosazena

maticeDa a zay maticeSCC..
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15 Vysledné hodnoty

15.1 Intervaly D, (Drazd’any)
Spaiteno ze 25 snintk

Pcatet bodi v jednom snimku = 1 533 648 = 1,53 Mpix.
min. Da = 0,1437
max. Dy = 0,9096

intervaly D 4 % bod 4 intervaly D 5 % bod G
<0,00> 0,00 0 <0,00> 0,00 0

(0,00 - 0,05> 0,00 0 (0,00 - 0,05> 0,00 0
(0,05 - 0,10> 0,00 0 (0,00 - 0,10> 0,00 0
(0,10 - 0,15> 0,00 9 (0,00 - 0,15> 0,00 9
(0,15 - 0,20> 0,88 13 499 (0,00 - 0,20> 0,88 13 508
(0,20 - 0,25> 16,14 247 550 (0,00 - 0,25> 17,02 261 058
(0,25 - 0,30> 30,77 471 867 (0,00 - 0,30> 47,79 732 925
(0,30 - 0,35> 22,72 348 473 (0,00 - 0,35> 70,511 1081 398
(0,35 - 0,40> 13,50 207 059 (0,00 - 0,40> 84,01] 1288 457
(0,40 - 0,45> 7,72 118 456 (0,00 - 0,45> 91,74] 1406913
(0,45 - 0,50> 4,28 65 564 (0,00 - 0,50> 96,01 1472477
(0,50 - 0,60> 3,28 50 359 (0,00 - 0,60> 99,30] 1522 836

Tab. 4: Patet bodi v intervalech a kumulativnich intervalech [Drédafany)

15.2 Intervaly Dy (Usti nad Labem)

Spaiteno ze 28 snimik

Patet bodi v jednom snimku = 1 519 330 = 1,52 Mpix.

min. Da =0,1202

max. Dy = 1,0152
intervaly D 4 % bod 4 intervaly D 5 % bod G

<0,00> 0,00 0 <0,00> 0,00 0

(0,00 - 0,05> 0,00 0 (0,00 - 0,05> 0,00 0
(0,05 - 0,10> 0,00 0 (0,00 - 0,10> 0,00 0
(0,10 - 0,15> 0,04 540 (0,00 - 0,15> 0,04 540
(0,15 - 0,20> 2,49 37 856 (0,00 - 0,20> 2,53 38 396
(0,20 - 0,25> 19,46 295 693 (0,00 - 0,25> 21,99 334 089
(0,25 - 0,30> 28,53 433 467 (0,00 - 0,30> 50,52 767 556
(0,30 - 0,35> 21,27 323119 (0,00 - 0,35> 71,791 1090 675
(0,35 - 0,40> 12,99 197 303 (0,00 - 0,40> 84,77| 1287978
(0,40 - 0,45> 7,32 111 265 (0,00 - 0,45> 92,10] 1399 243
(0,45 - 0,50> 4,06 61 729 (0,00 - 0,50> 96,16] 1460972
(0,50 - 0,60> 3,12 47 370 (0,00 - 0,60> 99,28| 1508 342

Tab. 5: Poset bodh v intervalech a kumulativnich intervalech QJsti nad Labem)
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15.3 DA - histogram a kumulativni¢etnost (Draal’any)

35 4

30,77
30

25 22,72

. .20 1
po éet
bod G 16,14
0,
] 45 13,50
10 7,72
4,28
5 3,28
i m
O 5 T T T T T

(0,10- (0,15- (0,20- (0,25- (0,30- (0,35- (0,40- (0,45- (0,50 -
0,15> 020> 0,25> 0,30> 0,35> 040> 045> 050> 0,60>

intervaly D A

99,30
100 + 96,01

91,74
90 - 84,01

80 -
70,51
70 A

. 60 -
po éet

bod @ 47,79
[%]

40 —

20 17,02 -

0,00 0,88

(0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00 -
0,15> 0,20> 025> 0,30> 035> 040> 045> 050> 0,60>

kumulativni intervaly D




15.4 D, - histogram a kumulativni &¢etnost (Usti nad Labem)

30 4 28,53

25 A

21,27

20 | 19,46

pocet
bod G 15 -

[%] 12,99

10 A

7,32
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2,49 312
oo N
O T T T T

(010- (015- (0,20- (0,25- (0,30- (0,35- (0,40- (0,45- (0,50 -
015> 020> 025> 030> 035> 040> 045> 050> 0,60>

intervaly D

99,28
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(%]
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2,53

(0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00 -
0,15> 0,20> 025> 030> 035> 040> 045> 050> 0,60>

kumulativni intervaly D




15.5 D, - histogram a kumulativni &etnost (DraaPany, Usti n. Labem)
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25 4

pocet 20
bod G
[%] 45
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0,15>

E—

(0,15 -
0,20>

(0,20- (0,25- (0,30- (0,35- (0,40-
0,25> 030> 0,35> 0,40> 0,45>

intervaly D

‘I:IDréZd’any B Usti nad Labem ‘

(0,45 -
0,50>

(0,50 -
0,60>

100 +

90

80 -
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pocet
bod G
[%0]

40

30 -

20 -

10

(0,00 -
0,15>

O*AV—;—!*
(0,00- (0,00- (0,00- (0,00- (0,00 -

(0,00 -
0,20>

0,25> 0,30> 035> 0,40> 045>

kumulativni intervaly D 5

‘I:IDraZd’any B Usti nad Labem ‘

(0,00 -
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(0,00 -
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15.6 Cést matice DA (DraiPany)

DA(401:438,401:410)

0,3588
0,3293
0,2983
0,3328
0,2348
0,3206
0,3257
0,2493
0,2954
0,1979
0,2755
0,3757
0,2312
0,3661
0,4267
0,2719
0,2745
0,2392
0,2305
0,2976
0,5690
0,4358
0,3225
0,2031
0,4124
0,3472
0,2924
0,2243
0,4253
0,3431
0,3648
0,3426
0,5067
0,2756
0,2762
0,2841
0,4669
0,4079

0,2809
0,3468
0,2130
0,3125
0,2847
0,4180
0,3527
0,3331
0,4335
0,3186
0,2730
0,4483
0,3047
0,5518
0,4952
0,3448
0,2442
0,3275
0,1979
0,2169
0,5528
0,3887
0,2331
0,2045
0,4265
0,3280
0,2558
0,3362
0,4494
0,2924
0,3072
0,5133
0,5130
0,2566
0,2832
0,2330
0,3539
0,4131

0,2604
0,3755
0,2972
0,3670
0,3059
0,3534
0,3306
0,3322
0,5933
0,3235
0,3101
0,3662
0,3426
0,3593
0,3954
0,3482
0,2198
0,2750
0,2842
0,2274
0,4391
0,2962
0,2936
0,2418
0,3616
0,4268
0,4261
0,3816
0,3850
0,3294
0,3506
0,4616
0,5424
0,4112
0,2784
0,2381
0,2390
0,3072

0,3804
0,4185
0,2598
0,3484
0,3163
0,4458
0,3838
0,4320
0,4513
0,2614
0,2520
0,3139
0,2789
0,2683
0,3837
0,3304
0,2479
0,2834
0,2268
0,3788
0,2701
0,1781
0,3576
0,2330
0,3431
0,3437
0,4326
0,3203
0,3103
0,3199
0,3870
0,2706
0,6495
0,4195
0,3134
0,2649
0,2727
0,2583

0,3747
0,4288
0,2836
0,2677
0,3623
0,4504
0,3542
0,3027
0,3451
0,2487
0,3474
0,3413
0,2739
0,2839
0,2325
0,3643
0,3095
0,2255
0,2447
0,3385
0,2800
0,2395
0,2373
0,2492
0,3083
0,2452
0,4104
0,3370
0,2897
0,2599
0,3223
0,2483
0,5789
0,5268
0,3397
0,2743
0,2483
0,3099

0,3123
0,3011
0,4163
0,2786
0,4188
0,3860
0,3882
0,3300
0,2060
0,2680
0,4119
0,3329
0,4595
0,2324
0,2558
0,4754
0,2197
0,2268
0,3230
0,3539
0,3404
0,3464
0,2820
0,2696
0,2685
0,3809
0,3994
0,2821
0,2534
0,2710
0,2502
0,2527
0,3948
0,4505
0,3669
0,2965
0,2593
0,3029

0,2520
0,2575
0,4400
0,2508
0,4431
0,2771
0,3855
0,2507
0,3301
0,2501
0,3423
0,3203
0,3719
0,2577
0,2419
0,3455
0,3138
0,2382
0,4146
0,3003
0,4177
0,3986
0,3160
0,2893
0,2154
0,3781
0,3141
0,2646
0,2673
0,3257
0,3388
0,3034
0,2832
0,3818
0,2621
0,2584
0,2520
0,5206

0,2390
0,2623
0,4443
0,3303
0,3342
0,2716
0,3225
0,2153
0,2840
0,3162
0,3015
0,2922
0,2982
0,4017
0,2301
0,3752
0,4445
0,2490
0,4000
0,3552
0,5093
0,2920
0,2454
0,2709
0,2820
0,2694
0,2499
0,2957
0,3298
0,3642
0,3739
0,3250
0,3626
0,4836
0,2530
0,3123
0,2791
0,4657

0,4684
0,2502
0,3190
0,3007
0,3205
0,2852
0,2437
0,2916
0,2320
0,2639
0,2290
0,1983
0,2576
0,3100
0,3129
0,3590
0,4316
0,3119
0,3541
0,2836
0,3464
0,2635
0,2589
0,3560
0,3718
0,3067
0,2453
0,2223
0,3508
0,3558
0,2123
0,2821
0,3484
0,3056
0,2319
0,5722
0,2020
0,4595

0,4401
0,1900
0,2822
0,2887
0,2757
0,3945
0,2701
0,2222
0,2269
0,2430
0,2175
0,2622
0,2761
0,4098
0,3770
0,4516
0,2943
0,3583
0,4389
0,2913
0,3302
0,2292
0,2365
0,4082
0,4016
0,3047
0,2047
0,2131
0,2974
0,3121
0,2111
0,3524
0,4081
0,2943
0,2238
0,6830
0,2101
0,3335
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15.7 Cést matice DA (Usti nad Labem)

DA(401:438,401:410)

0,3726
0,2593
0,2132
0,3174
0,4137
0,3026
0,1945
0,2504
0,2248
0,2420
0,2756
0,2157
0,3899
0,2738
0,3263
0,4440
0,3994
0,1825
0,2906
0,2567
0,2915
0,3340
0,3647
0,3126
0,3201
0,2202
0,2873
0,2152
0,2193
0,1923
0,2772
0,2246
0,3936
0,1900
0,2136
0,2313
0,2436
0,2955

0,3828
0,2953
0,2985
0,3061
0,3300
0,2852
0,2320
0,2758
0,1788
0,2183
0,2130
0,3768
0,4032
0,1946
0,2884
0,2960
0,2800
0,3325
0,2896
0,4236
0,3548
0,4026
0,2365
0,4387
0,4430
0,2406
0,3251
0,2132
0,2572
0,2853
0,3203
0,2571
0,3689
0,3448
0,1806
0,2630
0,3140
0,3892

0,3560
0,2482
0,3381
0,2624
0,3208
0,2341
0,3654
0,2121
0,2419
0,2443
0,1819
0,3188
0,3796
0,2892
0,3127
0,4057
0,2470
0,2203
0,3826
0,3519
0,2383
0,2840
0,2289
0,2858
0,3331
0,2174
0,2420
0,2549
0,2956
0,2307
0,4259
0,2583
0,2823
0,3591
0,2460
0,2669
0,2717
0,3078

0,4281
0,4260
0,2926
0,3133
0,2953
0,2664
0,2875
0,2108
0,2091
0,2753
0,2736
0,4266
0,3215
0,2918
0,2773
0,3569
0,2835
0,3338
0,2531
0,3474
0,2434
0,3489
0,2713
0,3340
0,3577
0,3030
0,2630
0,4692
0,3074
0,2327
0,3550
0,2643
0,2626
0,3714
0,2456
0,2489
0,2674
0,2841

0,2692
0,2548
0,2563
0,2607
0,2625
0,2413
0,3602
0,2389
0,1805
0,2298
0,2495
0,3343
0,3187
0,2468
0,3246
0,3644
0,2787
0,3560
0,3239
0,3751
0,3346
0,3967
0,3229
0,2976
0,4016
0,2226
0,2416
0,5368
0,3389
0,4511
0,3328
0,2255
0,3134
0,4587
0,2189
0,1848
0,1549
0,3135

0,3066
0,2077
0,2388
0,3000
0,3629
0,3478
0,3677
0,2618
0,2424
0,2254
0,2994
0,4023
0,2225
0,3071
0,4589
0,5610
0,4699
0,4044
0,2865
0,5246
0,4053
0,3746
0,3207
0,4463
0,2839
0,2984
0,2194
0,5367
0,2662
0,4738
0,3956
0,2611
0,2693
0,3230
0,2134
0,2090
0,1775
0,2920

0,2682
0,3118
0,2595
0,3330
0,4270
0,3420
0,3553
0,2017
0,4353
0,2077
0,4327
0,3147
0,2593
0,4432
0,4489
0,6814
0,3975
0,4129
0,2781
0,5575
0,4566
0,3070
0,2129
0,5301
0,2691
0,1905
0,2685
0,4348
0,3124
0,3316
0,3357
0,1841
0,2383
0,3894
0,2213
0,2331
0,2942
0,5321

0,2187
0,2876
0,2816
0,4446
0,2529
0,4100
0,3585
0,2635
0,3921
0,2493
0,3626
0,2953
0,3043
0,2732
0,3144
0,3637
0,3455
0,3447
0,2418
0,4335
0,3550
0,2875
0,2930
0,3592
0,2421
0,2633
0,3087
0,3516
0,2607
0,2457
0,2759
0,2263
0,3118
0,4154
0,3237
0,2676
0,2221
0,2769

0,2606
0,3026
0,2204
0,2594
0,2542
0,4590
0,3037
0,2278
0,3779
0,2388
0,2493
0,3112
0,2515
0,2973
0,3405
0,3779
0,4062
0,2460
0,2523
0,3254
0,3391
0,3003
0,2653
0,3763
0,2878
0,4166
0,4761
0,2906
0,2975
0,3121
0,2838
0,2419
0,3044
0,2929
0,2840
0,3387
0,2554
0,2227

0,2366
0,2994
0,2112
0,2402
0,2689
0,3615
0,3049
0,3353
0,4329
0,2816
0,3817
0,2274
0,2375
0,2044
0,2838
0,3458
0,4598
0,2178
0,2191
0,3130
0,3162
0,2349
0,2850
0,2681
0,2982
0,4699
0,5698
0,2598
0,2811
0,4029
0,3192
0,3237
0,3452
0,3399
0,2865
0,3451
0,2284
0,3480
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15.8 Intervaly koherence (Dra#’any)

intervaly koherence
dvojice koherence (0,0-f©,1-1(,2-f{(,3-](0,4-|(05-](0,6-](0,7-](0,8-](0,9-
snimk G 0,1>]0,2>]03>|04>]05>(0,6>]0,7>({0,8>]0,9> [ 1,0>
min. [ max.| % % % % % % % % % %

16- 1 |0,000]0,950| 4,61] 12,89] 18,68 20,72| 18,73| 13,68 7,49 2,63] 0,38 0,01
16- 2 | 0,000] 0,920 5,87| 15,89] 21,16] 20,34| 14,85 8,32] 3,36/ 0,81 0,07] 0,00
16- 3 | 0,000] 0,655| 59,76] 34,69] 4,65 0,47] 0,04 0,00f 0,00f 0,00] 0,00f 0,00
16- 4 | 0,000] 0,937 6,09] 16,47] 22,16] 21,92| 16,87| 9,99] 4,20 1,05/ 0,10 0,00
16- 6 | 0,000 | 0,936 5,63| 15,30] 20,83] 21,04| 16,85| 10,46] 4,69 1,26/ 0,13] 0,00
16- 7 | 0,000 0,949 8,66| 22,16] 26,44] 21,80 13,07 5,66] 1,63 0,26/ 0,02] 0,00
16- 8 | 0,000] 0,955| 4,00] 11,30] 16,83| 19,46] 18,78| 15,09 9,47 3,98] 0,75 0,02
16- 9 | 0,000 0,952 5,75| 15,61 21,11] 21,17| 16,72| 10,14] 4,42 1,15 0,12] 0,00
16 -10 | 0,000| 0,947 | 4,45] 12,51] 18,12| 20,27| 18,60| 13,86 7,74 2,80] 0,42 0,01
16 - 11 | 0,000 ] 0,927 6,70 17,76] 23,18] 22,10 16,30{ 9,16] 3,63 0,86/ 0,08] 0,00
16 - 12 | 0,000 | 0,932 7,21| 19,15| 24,66 22,43| 15,45 7,76] 2,58 0,48 0,03] 0,00
16-13 | 0,000) 0,955] 4,59] 12,89| 18,53| 20,50| 18,62| 13,64 7,67 2,78 0,45 0,01
16 - 14 | 0,000 | 0,951 5,30| 14,58] 20,35| 21,44| 18,05 11,96] 5,80 1,71] 0,21] 0,00
16 - 15 | 0,000 ] 0,958 5,29| 14,50] 20,00] 20,90| 17,70| 12,13] 6,35 2,24 0,36] 0,01
16-17 | 0,000 0,866 | 13,29] 31,31] 30,24 17,15 6,10] 1,45 0,24 0,02] 0,00f 0,00
16-18 | 0,000] 0,963] 4,92] 13,79] 19,54| 21,04] 18,35] 12,82] 6,65 2,15 0,29 0,00
16-19 | 0,000) 0,965] 3,38] 9,79] 14,95| 18,09] 18,63| 16,31 11,51] 5,74 1,38 0,05
16-20 | 0,000) 0,951] 4,76] 13,21} 19,00f 20,71} 18,43] 13,18} 7,10 2,44 0,35 0,01
16-21 | 0,000] 0,907] 9,06] 23,18] 27,25| 21,50] 12,02] 4,85] 1,35 0,24 0,02 0,00
16 - 22 | 0,000 | 0,980 2,97 8,59] 13,40] 16,73| 18,09| 16,94] 13,11 7,44] 2,28] 0,11
16-23 | 0,000) 0,991] 4,82 12,95| 17,39| 18,16] 16,37] 13,23] 9,38] 5,40f 1,92 0,15
16 -24 | 0,000 ] 0,974 5,74| 15,24] 19,96] 19,59| 15,48] 9,75] 4,66/ 1,44 0,23] 0,01
16-25 | 0,000] 0,920] 6,66] 17,92 23,73| 22,31] 15,97| 8,74 3,47 0,83 0,08 0,00
16 - 27 | 0,000 ] 0,979 3,55| 10,19] 15,44] 18,40| 18,61| 15,84] 10,92 5,32] 1,34] 0,06

Tab. 6: Patet bodi v intervalech koherence (Drdany)
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intervaly koherence

dvoijice koherence (0,0-|{(0,1-|(,2-|(0,3-|(0,4-|(05-](0,6-](0,7-](0,8-](0,9-
snimk G 1,0>11,0>|1,0>]10>]10>|1,0>|1,0>]10>1]1,0>|1,0>

min. | max.| % % % % % % % % % %
16- 1 ] 0,000 0,950 99,81| 95,21| 82,32| 63,64| 42,92| 24,19] 10,51 3,02 0,39 0,01
16- 2 ]| 0,000 0,920 90,66| 84,79| 68,91| 47,74| 27,40| 12,55] 4,24] 0,88 0,07[ 0,00
16- 3 | 0,000| 0,655| 99,63| 39,86] 5,17 0,52 0,05 0,00/ 0,00] 0,00/ 0,00] 0,00
16- 4 ]| 0,000 0,937 | 98,84| 92,75] 76,28| 54,12| 32,20] 15,34] 5,35 1,15 0,10 0,00
16- 6 ]| 0,000 0,936 96,20 90,57| 75,27| 54,44| 33,39] 16,54] 6,08 1,39 0,23 0,00
16- 7 | 0,000 0,949 99,70| 91,04| 68,88| 42,43| 20,64 7,57] 1,91 0,28 0,02 0,00
16- 8 | 0,000 0,955| 99,67| 95,68] 84,38] 67,55| 48,09] 29,31] 14,22 4,75 0,77 0,02
16- 9 ]| 0,000 0,952 | 96,19| 90,44| 74,83| 53,71| 32,55| 15,83] 5,69] 1,27 0,22 0,00
16-10 | 0,000 | 0,947 | 98,78| 94,33| 81,82| 63,71| 43,44| 24,83] 10,97 3,23 0,43 0,01
16-11 ]| 0,000 0,927 | 99,77| 93,08] 75,32| 52,14| 30,04] 13,74] 4,58| 0,94 0,08 0,00
16-12 ]| 0,000 0,932 99,76 92,55| 73,39| 48,73| 26,30] 10,85] 3,09 0,52 0,04 0,00
16-13 ]| 0,000 0,955 | 99,67| 95,09] 82,20| 63,66] 43,16] 24,54] 10,90 3,23 0,45 0,01
16-14 ]| 0,000 0,951 | 99,40| 94,10] 79,52| 59,17| 37,73| 19,68] 7,72 1,92 0,21] 0,00
16-15 | 0,000 0,958 | 99,46| 94,18] 79,68| 59,68| 38,79] 21,09] 8,96 2,60 0,37 0,01
16-17 | 0,000 0,866 | 99,81| 86,52| 55,21| 24,97 7,82 1,72 0,27 0,03] 0,00 0,00
16-18 | 0,000 0,963 | 99,54| 94,63| 80,84| 61,30] 40,27] 21,92] 9,09] 2,44 0,29 0,00
16-19 | 0,000 0,965 | 99,81| 96,44| 86,65| 71,70| 53,61| 34,98] 18,67 7,16 1,43 0,05
16-20 | 0,000 0,951 | 99,18| 94,42| 81,21| 62,21] 41,50] 23,06] 9,89 2,79] 0,35 0,01
16 -21 | 0,000 0,907 | 99,47| 90,41| 67,23| 39,98| 18,48| 6,45] 1,60] 0,25 0,02 0,00
16-22 | 0,000 0,980 99,67| 96,70| 88,11| 74,71| 57,98] 39,89] 22,95| 9,84 2,40 0,11
16-23 | 0,000 0,991 | 99,76| 94,94| 81,99| 64,61| 46,44| 30,08] 16,85 7,47 2,07 0,15
16-24 | 0,000 0,974 92,10| 86,35 71,11| 51,15| 31,56] 16,08] 6,33] 1,67 0,23 0,01
16-25 | 0,000 0,920 | 99,71| 93,06] 75,13| 51,41] 29,09] 13,12] 4,38] 0,91 0,08 0,00
16 - 27 | 0,000 0,979 99,67| 96,12| 85,93| 70,49| 52,09| 33,47] 17,63] 6,72 1,40 0,06

Tab. 7: Paet bodi v kumulativnich intervalech koherence (Diany)
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15.9 Intervaly koherence (Usti nad Labem)

intervaly koherence
dvojice koherence (0,0-(,1-](0,2-|(0,3-](0,4-|{(05-]1(0,6-(,7-]1(0,8-](0,9-
snimk G 0,1>]0,2>]03>]04>]05>]06>|07>]08>]0,9> |1,0>
min. | max. | % % % % % % % % % %

16- 1 | 0,000] 0,654] 72,84 24,56/ 2,19] 0,20] 0,02) 0,00] 0,00f 0,00f 0,00 0,00
16- 2 | 0,000f 0,980 2,66] 7,80 12,35| 15,67 17,53| 17,14] 14,26] 9,01f 3,17] 0,21
16- 3 | 0,000] 0,939] 6,32| 16,90 22,53] 21,96] 16,73] 9,91] 4,24} 1,11 0,11} 0,00
16- 4 | 0,000} 0,809| 17,69 35,32 27,72| 13,49] 4,46/ 0,98/ 0,14] 0,01f 0,00] 0,00
16- 5| 0,000 0,957] 3,03] 8,93| 14,12] 18,01 19,67| 17,85] 12,29 5,13 0,78 0,01
16- 6 | 0,000f 0,934 5,89] 15,95 21,28| 20,66] 15,46/ 8,91 3,67] 0,88 0,08/ 0,00
16- 7 | 0,000] 0,968] 4,26 12,01| 17,64| 20,03] 18,83] 14,52] 8,60f 3,34 0,57 0,01
16- 8 | 0,000 0,959| 4,75] 13,22| 18,79| 20,52|] 18,28| 13,34 7,54] 2,84 0,50 0,01
16- 9 | 0,000 0,971] 4,06f 11,57| 17,11] 19,68] 18,85| 14,92] 9,16] 3,75/ 0,70] 0,02
16 -10 | 0,000} 0,938| 5,40] 14,88| 20,59| 21,55] 17,94 11,79] 5,71] 1,71f 0,22] 0,00
16-11 | 0,000] 0,946] 5,60| 15,34| 21,11} 21,69] 17,72] 11,38] 5,28 1,51 0,18/ 0,00
16 -12 | 0,000 0,955| 5,30] 14,68| 20,48| 21,59] 18,16 11,98] 5,77] 1,66/ 0,20 0,00
16-13 | 0,000] 0,942] 4,92| 13,65| 19,29| 20,63] 17,85| 12,29] 6,27 2,01f 0,27] 0,00
16-14 | 0,000 0,963| 4,21 11,88| 17,43| 19,84] 18,79| 14,61] 8,81] 3,54 0,67] 0,02
16 -15 | 0,000] 0,938] 8,00 18,06| 18,46] 14,18/ 9,66] 5,97] 3,13} 1,20 0,22 0,01
16 -17 | 0,000 0,981 2,85 8,26 12,99| 16,34] 17,86 16,95| 13,65] 8,11 2,66] 0,16
16-18 | 0,000] 0,963] 5,03| 13,89| 19,66| 21,07| 18,27| 12,68] 6,63] 2,24 0,33] 0,01
16 -19 | 0,000} 0,898| 8,81 22,51| 26,91| 21,84] 12,73 5,27] 1,49] 0,25 0,02] 0,00
16-20 | 0,000] 0,949] 4,75| 13,22| 18,90| 20,56] 18,28| 13,15] 7,14} 2,49 0,37] 0,01
16 -21 | 0,000 0,963| 4,08] 11,54 16,93| 19,51] 18,61 14,90 9,34] 4,05/ 0,83] 0,02
16-22 | 0,000] 0,940] 5,43| 14,85| 20,66] 21,54] 17,95| 11,85] 5,66f 1,68/ 0,20 0,00
16 -23 | 0,000 0,958| 5,64| 15,31 21,09| 21,69] 17,79 11,36/ 5,26] 1,50 0,17] 0,00
16-24 | 0,000] 0,924] 11,11| 26,01| 26,87| 19,12] 10,37| 4,49] 1,47 0,32 0,04 0,00
16 -25 | 0,000} 0,937 6,17] 17,23| 24,09] 24,00] 17,15 8,28/ 2,48] 0,40f 0,03] 0,00
16-26 | 0,000] 0,923] 5,76| 15,40 20,31} 19,32] 13,89] 7,57] 2,93 0,66/ 0,05 0,00
16 -27 | 0,000 0,987 3,22 9,25| 14,17| 17,35] 17,98| 16,19] 12,16] 6,96 2,35 0,18
16-28 | 0,000] 0,944] 5,85| 15,78| 21,30| 21,48] 17,26] 11,04] 5,30f 1,59 0,21] 0,00

Tab. 8: Paset bodh v intervalech koherence (Usti nad Labem)
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intervaly koherence

dvojice koherence (0,0-{©,1-f{(0,2-](03-](0,4-](05-](,6-|(,7-]|(,8-](0,9-
snimk G 1,0> 110> {1,0>]2,0>]210> 10> |10>|1,0>]1,0>]1,0>

min. | max. | % % % % % % % % % %
16- 1 | 0,000 0,654 99,81| 26,97 2,41] 0,23] 0,02] 0,00{ 0,00 0,00 0,00/ 0,00
16- 2 | 0,000 0,980 99,81| 97,15| 89,35| 77,00] 61,33 43,80| 26,66 12,40 3,38 0,21
16- 3 | 0,000 0,939 99,81| 93,49| 76,60] 54,07] 32,11] 15,38 5,47 1,23] 0,12 0,00
16- 4 | 0,000 0,809| 99,81| 82,12| 46,80] 19,08] 5,59| 1,13] 0,15 0,01] 0,00 0,00
16- 5 | 0,000 0,957| 99,81| 96,78] 87,85| 73,73] 55,72| 36,05 18,21} 5,92 0,79/ 0,01
16- 6 | 0,000 0,934 92,79| 86,89| 70,95| 49,66] 29,00] 13,55 4,64 0,97 0,08 0,00
16- 7 | 0,000 0,968 99,81| 95,55| 83,54] 65,90] 45,87 27,04] 12,52 3,92 0,58/ 0,01
16- 8 | 0,000 0,959| 99,81| 95,06| 81,84| 63,04] 42,53| 24,24 10,90 3,36] 0,52 0,01
16- 9 | 0,000 0,971| 99,81| 95,75| 84,18] 67,08] 47,40| 28,55 13,63] 4,47| 0,72 0,02
16 - 10 | 0,000| 0,938| 99,77| 94,38] 79,50| 58,91| 37,36| 19,42 7,63] 1,92 0,22 0,00
16-11 | 0,000 0,946 99,81| 94,20| 78,87| 57,76] 36,07| 18,34 6,96] 1,69 0,18/ 0,00
16-12 | 0,000 0,955 99,81| 94,52| 79,84| 59,36] 37,77| 19,61 7,63] 1,86 0,20 0,00
16-13 | 0,000 0,942| 97,18| 92,26] 78,61] 59,32] 38,69] 20,84 8,55 2,29] 0,28/ 0,00
16- 14 | 0,000 0,963| 99,81| 95,60| 83,72| 66,29] 46,45| 27,65 13,04 4,23] 0,69/ 0,02
16-15 | 0,000| 0,938| 78,87| 70,88] 52,82] 34,36] 20,18] 10,52 4,55 1,42 0,22] 0,01
16-17 | 0,000 0,981| 99,81| 96,96| 88,70| 75,71 59,38| 41,52 24,57 10,93] 2,82 0,16
16-18 | 0,000 0,963| 99,81| 94,78] 80,89] 61,23] 40,16] 21,90 9,22 2,558 0,34] 0,01
16-19 | 0,000 0,898| 99,81| 91,00| 68,49] 41,58] 19,75 7,02 1,75 0,26/ 0,02 0,00
16-20 | 0,000 0,949| 98,87| 94,12| 80,90| 62,00] 41,44| 23,16/ 10,01} 2,87 0,38/ 0,01
16-21 | 0,000 0,963| 99,81| 95,72| 84,19| 67,26] 47,75| 29,15 14,24 4,90 0,86/ 0,02
16 - 22 | 0,000f 0,940| 99,81] 94,38| 79,53| 58,86] 37,33 19,38/ 7,53] 1,88 0,20 0,00
16-23 | 0,000 0,958| 99,81| 94,17| 78,87| 57,77| 36,08] 18,29 6,93] 1,67 0,17 0,00
16 -24 | 0,000f 0,924| 99,81] 88,70 62,68| 35,82] 16,70 6,33] 1,84] 0,36 0,04] 0,00
16-25 | 0,000 0,937| 99,81| 93,64| 76,41| 52,33] 28,33] 11,18 2,91] 0,43] 0,03] 0,00
16-26 | 0,000 0,923| 85,89| 80,13| 64,73] 44,42] 25,10] 11,22 3,64 0,71] 0,05/ 0,00
16 - 27 | 0,000| 0,987| 99,81| 96,59| 87,34| 73,17| 55,81| 37,84| 21,65 9,49 2,553 0,18
16 -28 | 0,000f 0,944| 99,81 93,96| 78,18| 56,88] 35,40 18,14 7,10] 1,80 0,21] 0,00

Tab. 9: Poset bodi v kumulativnich intervalech koherence (Usti naderap
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15.10 Porovnani kandidafi PS a koherentnich bod (Drazd’any)

DA < 0,25 a koherence > 0,8
A B|] C D | E F G| H [ J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E) | Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimka| min. | max. | % bod U % % bod U % % bod U
16 - 1 | 0,000| 0,951] 17,02 261 058 0,49 0,39 5953 21,54 0,08 1282
16 - 2 | 0,000| 0,920] 17,02 261 058 0,08 0,07 1055 19,05 0,01 201
16 - 3 | 0,000 0,655| 17,02 261 058 0,00 0,00 0 NaN 0,00 0
16 - 4 | 0,000 0,937] 17,02 261 058 0,12 0,10 1562 20,23 0,02 316
16 - 6 | 0,000| 0,936] 17,02 261 058 0,15 0,13 2 052 19,06 0,03 391
16 - 7 | 0,000| 0,949] 17,02 261 058 0,02 0,02 232 19,83 0,00 46
16 - 8| 0,000| 0,955] 17,02 261 058 0,90 0,77] 11822 19,80 0,15 2 341
16 - 9 | 0,000 0,952| 17,02 261 058 0,14 0,12 1892 19,40 0,02 367
16 - 10 | 0,000 0,947] 17,02 261 058 0,52 0,43 6 603 20,73 0,09 1369
16 - 11 | 0,000 0,927] 17,02 261 058 0,09 0,08 1251 18,63 0,02 233
16 - 12 | 0,000| 0,932] 17,02 261 058 0,03 0,03 523 14,91 0,01 78
16 - 13 | 0,000| 0,955] 17,02 261 058 0,53 0,45 6 960 19,87 0,09 1383
16 - 14 | 0,000 0,951] 17,02 261 058 0,24 0,21 3241 19,44 0,04 630
16 - 15 | 0,000| 0,958] 17,02 261 058 0,42 0,37 5 649 19,19 0,07 1084
16 - 17 | 0,000| 0,866] 17,02 261 058 0,00 0,00 13 15,39 0,00 2
16 - 18 | 0,000 0,963| 17,02 261 058 0,34 0,29 4 486 19,73 0,06 885
16 - 19 | 0,000 0,965| 17,02 261 058 1,70 1,43] 21854 20,32 0,29 4 440
16 - 20 | 0,000 0,951] 17,02 261 058 0,39 0,35 5424 18,53 0,07 1005
16 - 21 | 0,000 0,907| 17,02 261 058 0,01 0,02 243 13,17 0,00 32
16 - 22 | 0,000 0,980] 17,02 261 058 2,05 2,40] 36 739 14,53 0,35 5 339
16 - 23 | 0,000| 0,991] 17,02 261 058 1,53 2,07] 31787 12,53 0,26 3983
16 - 24 | 0,000 0,974| 17,02 261 058 0,23 0,23 3593 17,01 0,04 611
16 - 25 | 0,000 0,920] 17,02 261 058 0,09 0,08 1161 19,38 0,02 225
16 - 27 | 0,000 0,979] 17,02 261 058 1,65 1,40] 21426 20,12 0,28 4 310
Tab. 10: Patet kandidai PS, koherentnich bada koherentnich kandidaPS
pro zvoleny prah DA < 0,25 a prah koherence > Df@gZd’any)
sloupec: A dvojice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%0]

E pa‘et kandidai PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid®S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich biod matici koherence [%]

H pacet koherentnich badv matici koherence

I mnozstvi koherentnich hibd (H), které jsou zaroviekandidaty PS [%)]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardv@ndidaty PS [%]

K pacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardkandidaty PS
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DA < 0,25 a koherence > 0,7

A B| C D[ E F G| H [ J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E)| Koh. body K. PS z (H) Koh. k. PS
snimk | min. | max. | % bod U % % bod U % % bod U
16 - 1| 0,000f 0,951] 17,02 261 058 3,48 3,02] 46 247 19,62 0,59 9072
16 - 2 | 0,000| 0,920] 17,02 261 058 0,90 0,88] 13444 17,51 0,15 2 354
16 - 3| 0,000| 0,655| 17,02 261 058 0,00 0,00 0 NaN 0,00 0
16- 4] 0,000] 0,937| 17,02 261 058 1,27 1,15 17 607 18,79 0,22 3309
16 - 6 | 0,000| 0,936] 17,02 261 058 1,58 1,39] 21376 19,33 0,27 4132
16 - 7 | 0,000| 0,949] 17,02 261 058 0,29 0,28 4 288 17,70 0,05 759
16 - 8| 0,000| 0,955| 17,02 261 058 5,48 4,75 72 857 19,62 0,93 14295
16- 9| 0,000| 0,952| 17,02 261 058 1,47 1,27] 19508 19,69 0,25 3842
16 - 10 | 0,000] 0,947 17,02 261 058 3,87 3,23] 49495 20,39 0,66] 10091
16 - 11 | 0,000 0,927] 17,02 261 058 0,98 0,94] 14481 17,75 0,17 2570
16 - 12 | 0,000 0,932] 17,02 261 058 0,51 0,52 7 898 16,90 0,09 1335
16 - 13 | 0,000 0,955] 17,02 261 058 3,74 3,23] 49515 19,70 0,64 9 752
16 - 14 | 0,000| 0,951] 17,02 261 058 2,08 1,92 29471 18,46 0,36 5441
16 - 15 | 0,000| 0,958] 17,02 261 058 2,97 2,60 39929 19,42 0,51 7 754
16 - 17 | 0,000 0,866] 17,02 261 058 0,03 0,03 382 18,33 0,01 70
16 - 18 | 0,000 0,963| 17,02 261 058 2,75 2,441 37 480 19,14 0,47 7173
16 - 19 | 0,000 0,965] 17,02 261 058 8,20 7,16] 109 838 19,48 1,401 21393
16 - 20 | 0,000| 0,951] 17,02 261 058 3,01 2,791 42830 18,33 0,51 7 849
16 - 21 | 0,000] 0,907] 17,02 261 058 0,23 0,25 3884 15,14 0,04 588
16 - 22 | 0,000 0,980] 17,02 261 058 9,03 9,841 150 851 15,62 1,54 23564
16 - 23 | 0,000 0,991] 17,02 261 058 6,14 7,471 114 579 13,99 1,05 16 030
16 - 24 | 0,000| 0,974] 17,02 261 058 1,71 1,67] 25655 17,42 0,29 4 468
16 - 25 | 0,000| 0,920] 17,02 261 058 0,97 0,911 13885 18,15 0,16 2520
16 - 27 | 0,000] 0,979] 17,02 261 058 7,74 6,72 103 011 19,61 1,32 20199

Tab. 11: Patet kandidai PS, koherentnich bada koherentnich kandidaPS
pro zvoleny prah DA < 0,25 a prah koherence > DyaZd’any)
sloupec: A dvojice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)
B minimalni hodnota koherence v matici koherence
C maximalni hodnota koherence v matici koherence
D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%0]
E pa‘et kandidat PS ve zvolené oblasti
F mnozstvi koherentnich kandid®S z (E) [%]
G mnozstvi koherentnich biod matici koherence [%]
H pcacet koherentnich badv matici koherence
I mnozstvi koherentnich hbd (H), které jsou zaroviekandidaty PS [%)]
J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zarékandidaty PS [%0]
K pacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardkandidaty PS
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DA < 0,30 a koherence > 0,7
A B| C D | E F G| H | J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E) | Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimk | min. | max. | % bod U % % bod G % % bod U
16- 1| 0,000] 0,951] 47,79 732 925 3,27 3,02| 46 247 51,74 1,56] 23930
16 - 2 | 0,000| 0,920] 47,79 732 925 0,91 0,88] 13444 49,34 0,43 6 633
16 - 3 | 0,000 0,655] 47,79 732 925 0,00 0,00 0 NaN 0,00 0
16 - 4 | 0,000| 0,937] 47,79 732 925 1,20 1,15] 17 607 50,11 0,58 8 822
16- 6 | 0,000]| 0,936] 47,79 732 925 1,50 1,39] 21376 51,28 0,72 10962
16 - 7 | 0,000| 0,949] 47,79 732 925 0,28 0,28 4 288 48,23 0,14 2 068
16 - 8 | 0,000| 0,955| 47,79 732 925 5,25 4,75 72857 52,78 2,51 38454
16 - 9 | 0,000 0,952| 47,79 732 925 1,36 1,27] 19508 51,10 0,65 9 969
16 - 10 [ 0,000 0,947] 47,79 732 925 3,57 3,23] 49 495 52,81 1,70 26 138
16 - 11 | 0,000] 0,927| 47,79 732 925 0,97 0,94 14481 49,02 0,46 7 099
16 - 12 | 0,000 0,932| 47,79 732 925 0,53 0,52 7 898 48,99 0,25 3 869
16 - 13 | 0,000 0,955] 47,79 732 925 3,55 3,23] 49515 52,52 1,701 26 007
16 - 14 | 0,000 0,951] 47,79 732 925 2,02 1,92 29471 50,25 0,97] 14809
16 - 15 | 0,000] 0,958] 47,79 732 925 2,81 2,601 39929 51,48 1,341 20556
16 - 17 | 0,000 0,866] 47,79 732 925 0,03 0,03 382 51,31 0,01 196
16 - 18 | 0,000 0,963| 47,79 732 925 2,59 2,441 37 480 50,73 1,24] 19014
16 - 19 | 0,000 0,965] 47,79 732 925 7,79 7,16] 109 838 52,01 3,73] 57125
16 - 20 | 0,000] 0,951] 47,79 732 925 2,90 2,791 42830 49,66 1,39] 21269
16 - 21 | 0,000 0,907| 47,79 732 925 0,24 0,25 3884 45,11 0,11 1752
16 - 22 | 0,000 0,980] 47,79 732 925 9,64 9,841 150 851 46,81 4,61 70620
16 - 23 | 0,000 0,991] 47,79 732 925 6,51 7,47] 114 579 41,67 3,11| 47 743
16 - 24 | 0,000] 0,974| 47,79 732 925 1,70 1,67] 25655 48,49 0,81 12441
16 - 25 | 0,000 0,920] 47,79 732 925 0,94 0,91] 13885 49,64 0,45 6 893
16 - 27 | 0,000| 0,979] 47,79 732 925 7,37 6,72] 103 011 52,41 3,52 53986
Tab. 12: Paet kandidai PS, koherentnich bad koherentnich kandidaP$S
pro zvoleny prah DA < 0,30 a prah koherence > DyaZfany)
sloupec: A dvoijice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%]

E pa‘et kandidat PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid&S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%)]

H pacet koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich bbd (H), které jsou zarowekandidaty PS [%]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardowandidaty PS [%6]

K pcacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardwandidaty PS
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DA < 0,30 a koherence > 0,6
A B| C D | E F G| H | J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E) | Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimk | min. | max. | % bod U % % bod G % % bod U
16- 1| 0,000] 0,951] 47,79 732925 11,12 10,51] 161 173 50,55 5,31 81478
16 - 2 | 0,000| 0,920] 47,79 732 925 4,37 4,24] 64 953 49,29 2,091 32016
16 - 3 | 0,000 0,655] 47,79 732 925 0,00 0,00 1| 100,00 0,00 1
16 - 4 | 0,000| 0,937| 47,79 732 925 5,57 5,35] 82003 49,77 2,66| 40816
16- 6 | 0,000]| 0,936] 47,79 732 925 6,37 6,08] 93243 50,08 3,05 46 698
16 - 7 | 0,000| 0,949] 47,79 732 925 1,91 1,91] 29 338 47,72 0,911 14000
16 - 8 | 0,000| 0,955| 47,79 732 925| 15,27 14,22| 218 081 51,31 7,30] 111 898
16 - 9 | 0,000 0,952| 47,79 732 925 5,96 5,69] 87293 50,04 2,85 43677
16 - 10 | 0,000 0,947] 47,79 732925 11,84 10,97| 168 258 51,56 5,66] 86 754
16 - 11 | 0,000] 0,927| 47,79 732 925 4,69 458] 70195 48,92 2,24 34 336
16 - 12 | 0,000 0,932| 47,79 732 925 3,19 3,091 47443 49,24 1,52] 23363
16 - 13 | 0,000 0,955] 47,79 732925 11,69 10,90| 167 128 51,27 5,59 85691
16 - 14 | 0,000 0,951] 47,79 732 925 8,00 7,72] 118 373 49,56 3,83] 58 666
16 - 15 | 0,000] 0,958] 47,79 732 925 9,54 8,96| 137 375 50,88 4.56] 69 899
16 - 17 | 0,000 0,866| 47,79 732 925 0,28 0,27 4099 50,40 0,14 2 066
16 - 18 | 0,000 0,963| 47,79 732 925 9,51 9,09] 139417 49,97 4,54 69661
16 - 19 | 0,000 0,965] 47,79 732 925| 19,83 18,67| 286 348 50,76 9,48| 145 363
16 - 20 | 0,000] 0,951] 47,79 732 925 10,25 9,89| 151 641 49,54 490| 75126
16 - 21 | 0,000 0,907| 47,79 732 925 1,54 1,60] 24563 45,82 0,73] 11254
16 - 22 | 0,000| 0,980] 47,79 732925 22,81 22,95| 351978 47,50 10,90 167 200
16 - 23 | 0,000 0,991] 47,79 732 925| 15,48 16,85| 258 371 43,91 7,40| 113 448
16 - 24 | 0,000] 0,974| 47,79 732 925 6,40 6,33 97 104 48,30 3,06 46901
16 - 25 | 0,000 0,920] 47,79 732 925 4,50 4,38|] 67 152 49,15 2,15] 33004
16 - 27 | 0,000| 0,979] 47,79 732 925| 18,84 17,63| 270 402 51,08 9,01|] 138 113
Tab. 13: Paet kandidai PS, koherentnich bad koherentnich kandidaP$S
pro zvoleny prah DA < 0,30 a prah koherence > Df@Zdany)
sloupec: A dvoijice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%]

E pa‘et kandidat PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid&S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%)]

H pacet koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich bbd (H), které jsou zarowekandidaty PS [%]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardowandidaty PS [%6]

K pcacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardwandidaty PS
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DA < 0,35 a koherence > 0,6
A B| C D | E F G| H | J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E) | Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimk | min. | max. | % bod U % % bod G % % bod U
16- 1| 0,000] 0,951] 70,51 1081398 10,83 10,51] 161 173 72,64 7,63 117 081
16 - 2 | 0,000| 0,920] 70,51| 1081 398 4,30 4,24] 64 953 71,66 3,04 46 545
16 - 3| 0,000| 0,655] 70,51| 1081 398 0,00 0,00 1| 100,00 0,00 1
16 - 4 | 0,000{ 0,937] 70,51| 1081 398 5,45 5,35] 82003 71,88 3,84 58947
16- 6 [ 0,000 0,936] 70,51| 1 081 398 6,22 6,08] 93243 72,14 4.39] 67 268
16 - 7 | 0,000| 0,949] 70,51| 1081 398 1,91 1,91] 29338 70,48 1,35] 20677
16 - 8 | 0,000f 0,955] 70,51| 1081398 14,80 14,22| 218 081 73,37 10,43| 160 014
16 - 9 | 0,000| 0,952] 70,51| 1081 398 5,81 5,69] 87293 71,98 4,10 62837
16 - 10 | 0,000{ 0,947] 70,51| 1081 398| 11,41 10,97| 168 258 73,33 8,05| 123 379
16 - 11 | 0,000{ 0,927| 70,51| 1 081 398 4,65 458 70195 71,65 3,28 50292
16 - 12 | 0,000 0,932 70,51| 1 081 398 3,15 3,09] 47443 71,87 2,22 34096
16 - 13 | 0,000( 0,955 70,51| 1081 398| 11,36 10,90] 167 128 73,53 8,01| 122 890
16 - 14 | 0,000 0,951] 70,51 1081 398 7,87 7,72] 118 373 71,85 5,55] 85054
16 - 15 | 0,000] 0,958] 70,51| 1 081 398 9,24 8,96| 137 375 72,77 6,52 99 965
16 - 17 | 0,000 0,866 70,51| 1 081 398 0,28 0,27 4099 73,16 0,20 2999
16 - 18 | 0,000 0,963] 70,51| 1 081 398 9,28 9,09] 139417 72,01 6,55| 100 389
16 -19 | 0,000] 0,965] 70,51] 1081398] 19,29 18,67| 286 348 72,84 13,60| 208 565
16 - 20 | 0,000] 0,951] 70,51 1081398 10,06 9,89 151 641 71,76 7,10 108 818
16 - 21 | 0,000( 0,907 70,51| 1081 398 1,56 1,60] 24563 68,69 1,101 16 872
16 - 22 | 0,000f 0,980] 70,51| 1081 398| 23,15 22,95| 351978 71,13 16,33| 250 368
16 - 23 | 0,000] 0,991] 70,51 1081398] 15,99 16,85| 258 371 66,92 11,27| 172 899
16 - 24 | 0,000] 0,974| 70,51| 1 081 398 6,37 6,33] 97 104 70,91 4,49| 68 852
16 - 25 | 0,000 0,920] 70,51| 1 081 398 4,44 4,38|] 67 152 71,41 3,13| 47 956
16 - 27 | 0,000f 0,979 70,51| 1081 398| 18,25 17,63| 270 402 72,98 12,87| 197 343
Tab. 14: Paet kandidai PS, koherentnich bad koherentnich kandidaP$S
pro zvoleny prah DA < 0,35 a prah koherence > Df@Zdany)
sloupec: A dvoijice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%]

E pa‘et kandidat PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid&S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%)]

H pacet koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich bbd (H), které jsou zarowekandidaty PS [%]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardowandidaty PS [%6]

K pcacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardwandidaty PS
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DA < 0,35 a koherence > 0,5
A B| C D | E F G| H I J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E) | Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimka| min. | max. | % bod U % % bod G % % bod U
16- 1] 0,000 0,951] 70,51| 1081398| 24,70 24,19] 370994 71,99 17,41 267 076
16- 2| 0,000] 0,920] 70,51| 1081398| 12,69 12,55| 192 512 71,27 8,95| 137 194
16- 3| 0,000| 0,655] 70,51| 1081 398 0,00 0,00 67 59,70 0,00 40
16 - 4| 0,000{ 0,937| 70,51| 1081398| 15,52 15,34] 235 188 71,38 10,95 167 875
16 - 6 | 0,000f 0,936] 70,51| 1081 398| 16,80 16,54| 253 731 71,61 11,85] 181 708
16 - 7 | 0,000| 0,949] 70,51| 1081 398 7,56 7,57] 116 119 70,39 5,33] 81738
16 - 8 | 0,000( 0,955| 70,51| 1081398| 30,12 29,31| 449529 72,47 21,24| 325 764
16- 9| 0,000| 0,952] 70,51| 1081398| 16,04 15,83| 242 733 71,44 11,31] 173 402
16 - 10 | 0,000{ 0,947| 70,51| 1081 398| 25,51 24,83| 380 841 72,44 17,99| 275 891
16 - 11 | 0,000{ 0,927| 70,51| 1081 398| 13,87 13,74| 210 677 71,19 9,78| 149 984
16 - 12 | 0,000f 0,932] 70,51| 1081 398| 11,04 10,85 166 416 71,76 7,79] 119418
16 - 13 | 0,000 0,955 70,51| 1081 398| 25,26 24,54 376 274 72,60 17,81 273 185
16 - 14 | 0,000f 0,951 70,51| 1081 398| 19,94 19,68| 301 765 71,46 14,06 215 639
16 - 15 | 0,000 0,958 70,51| 1081 398| 21,58 21,09] 323 383 72,16 15,22| 233 366
16-17 | 0,000| 0,866] 70,51| 1081 398 1,75 1,72] 26 392 71,66 1,23] 18913
16 -18 | 0,000| 0,963] 70,51| 1081 398| 22,24 21,91| 336 090 71,55 15,68| 240 465
16 -19 | 0,000| 0,965] 70,51| 1081 398| 35,77 34,98] 536 502 72,10 25,22| 386 831
16 - 20 | 0,000 0,951 70,51| 1081 398| 23,35 23,06] 353 708 71,40 16,47| 252 552
16 - 21 | 0,000 0,907 70,51| 1081 398 6,37 6,46] 98 997 69,55 4,49| 68 853
16 - 22 | 0,000{ 0,980| 70,51| 1081 398| 40,17 39,89| 611 719 71,02 28,33| 434 430
16 - 23 | 0,000( 0,991| 70,51| 1081 398| 29,12 30,08| 461 295 68,26 20,53| 314 896
16 - 24 | 0,000| 0,974] 70,51| 1081 398| 16,12 16,08| 246 557 70,68 11,36 174 262
16 - 25 | 0,000f 0,920 70,51| 1081 398| 13,20 13,12| 201 186 70,94 9,31| 142 720
16 - 27 | 0,000] 0,979] 70,51| 1081 398| 34,28 33,47| 513 370 72,20 24,17| 370 644
Tab. 15: Patet kandidai PS, koherentnich bad koherentnit kandidat PS
pro zvoleny prah DA < 0,35 a prah koherence > Dyfafdany)
sloupec: A dvoijice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%]

E pa‘et kandidat PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid&S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%)]

H pacet koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich bbd (H), které jsou zarowekandidaty PS [%]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardow@ndidaty PS [%6]

K pacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardvkandidaty PS
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15.11 Porovnani kandidaéi PS a koherentnich bod (Usti nad Labem)

DA < 0,25 a koherence > 0,8
A B| C D | E F G| H [ J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E)| Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimk G| min. | max. | % bod U % % bod u % % bod 4
16 - 1| 0,000( 0,654 21,99 334 089 0,00 0,00 0 NaN 0,00 0
16 - 2 | 0,000( 0,980| 21,99 334 089 3,65 3,38] 51 397 23,71 0,80] 12188
16 - 3 | 0,000( 0,939 21,99 334 089 0,14 0,12 1749 27,50 0,03 481
16 - 4 | 0,000( 0,809] 21,99 334 089 0,00 0,00 4 25,00 0,00 1
16 - 5| 0,000( 0,957| 21,99 334 089 0,49 0,79 12004 13,66 0,11 1640
17 - 6| 0,000( 0,934 21,99 334 089 0,08 0,08 1271 20,61 0,02 262
16 - 7 | 0,000( 0,968] 21,99 334 089 0,72 0,58 8 867 26,93 0,16 2 388
16 - 8 | 0,000( 0,959| 21,99 334 089 0,68 0,52 7 844 28,93 0,15 2 269
16 - 9| 0,000( 0,971 21,99 334 089 0,87 0,72] 10897 26,66 0,19 2 905
16 - 10 | 0,000 0,938] 21,99 334 089 0,22 0,22 3 305 22,27 0,05 736
16 - 11 | 0,000 0,946] 21,99 334 089 0,17 0,18 2733 20,86 0,04 570
16 - 12 | 0,000( 0,955| 21,99 334 089 0,18 0,20 3007 19,69 0,04 592
16 - 13 | 0,000( 0,942] 21,99 334 089 0,27 0,28 4178 21,78 0,06 910
16 - 14 | 0,000 0,963| 21,99 334 089 0,81 0,69] 10 455 25,71 0,18 2 688
16 - 15 | 0,000( 0,938] 21,99 334 089 0,22 0,22 3397 21,17 0,05 719
16 - 17 | 0,000( 0,982 21,99 334 089 2,75 2,82 42840 21,42 0,60 9177
16 - 18 | 0,000( 0,963| 21,99 334 089 0,35 0,34 5178 22,85 0,08 1183
16 - 19 | 0,000 0,898] 21,99 334 089 0,01 0,02 260 18,08 0,00 47
16 - 20 | 0,000( 0,949] 21,99 334 089 0,38 0,38 5726 22,15 0,08 1268
16 - 21 | 0,000( 0,963| 21,99 334 089 0,74 0,86] 12990 18,92 0,16 2 458
16 - 22 | 0,000( 0,940] 21,99 334 089 0,19 0,20 3052 21,27 0,04 649
16 - 23 | 0,000( 0,958] 21,99 334 089 0,16 0,17 2 605 20,08 0,03 523
16 - 24 | 0,000( 0,924 21,99 334 089 0,04 0,04 589 21,90 0,01 129
16 - 25 | 0,000( 0,937| 21,99 334 089 0,04 0,03 419 28,40 0,01 119
17 - 26 | 0,000( 0,923]| 21,99 334 089 0,06 0,05 817 23,38 0,01 191
15 - 27 | 0,000( 0,987| 21,99 334 089 2,75 2,53 38426 23,93 0,61 9194
16 - 28 | 0,000( 0,944| 21,99 334 089 0,22 0,21 3234 22,88 0,05 740
Tab. 16: Paet kandidat PS, koherentnich béada koherentnich kandidaPS
pro zvoleny prah DA < 0,25 a prah koherence > Og&i(nad Labem)
sloupec: A dvojice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%]

E pa‘et kandidat PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid&S z (E) [%)]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%]

H pacet koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich bbd (H), které jsou zarowekandidaty PS [%]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardowandidaty PS [%6]

K pcacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardwandidaty PS
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DA < 0,25 a koherence > 0,7
A B| C D | E F G| H [ J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E)| Koh. body K. PS z (H) Koh. k. PS
snimk | min. | max. | % bod U % % bod U % % bod G
16 - 1| 0,000( 0,654 21,99 334 089 0,00 0,00 0 NaN 0,00 0
16 - 2 | 0,000{ 0,980] 21,99 334 089] 13,05 12,40| 188 343 23,15 2,87] 43607
16 - 3 | 0,000( 0,939 21,99 334 089 1,43 1,23] 18674 25,58 0,31 4776
16 - 4 | 0,000{ 0,809]| 21,99 334 089 0,01 0,01 173 27,75 0,00 48
16 - 5| 0,000( 0,957 21,99 334 089 4,19 5,92 89 892 15,56 0,92] 13985
17 - 6| 0,000{ 0,934| 21,99 334 089 0,94 0,97] 14701 21,39 0,21 3145
16 - 7 | 0,000( 0,968] 21,99 334 089 4,39 3,92 59547 24,63 0,97 14668
16 - 8 | 0,000{ 0,959] 21,99 334 089 4,17 3,36] 50 996 27,28 0,92 13914
16 - 9 | 0,000( 0,971 21,99 334 089 5,14 4,47 67 926 25,30 1,13] 17 185
16 - 10 | 0,000 0,938] 21,99 334 089 1,94 1,92 29 206 22,22 0,43 6 489
16 - 11 | 0,000 0,946| 21,99 334 089 1,56 1,69] 25615 20,28 0,34 5195
16 - 12 | 0,000{ 0,955| 21,99 334 089 1,82 1,86 28294 21,44 0,40 6 067
16 - 13 | 0,000( 0,942| 21,99 334 089 2,34 2,291 34733 22,46 0,51 7 801
16 - 14 | 0,000{ 0,963| 21,99 334 089 4,76 4,23] 64 246 24,76 1,05 15908
16 - 15 | 0,000 0,938] 21,99 334 089 1,35 1,421 21570 20,96 0,30 4522
16 - 17 | 0,000{ 0,982 21,99 334 089] 10,90 10,93| 166 002 21,94 2,40] 36418
16 - 18 | 0,000( 0,963| 21,99 334 089 2,65 2,58] 39235 22,54 0,58 8 843
16 -19 | 0,000] 0,898] 21,99 334 089 0,26 0,26 3981 21,50 0,06 856
16 - 20 | 0,000( 0,949] 21,99 334 089 2,83 2,87] 43590 21,72 0,62 9 466
16 - 21 | 0,000] 0,963] 21,99 334 089 4,47 4901 74507 20,03 0,98] 14921
16 - 22 | 0,000( 0,940] 21,99 334 089 1,79 1,88] 28514 20,99 0,39 5 985
16 - 23 | 0,000] 0,958] 21,99 334 089 1,52 1,67] 25328 20,09 0,34 5 088
16 - 24 | 0,000( 0,924 21,99 334 089 0,34 0,36 5519 20,28 0,07 1119
16 - 25 | 0,000] 0,937| 21,99 334 089 0,50 0,43 6 526 25,61 0,11 1671
17 - 26 | 0,000( 0,923| 21,99 334 089 0,72 0,71] 10831 22,14 0,16 2 398
15-27 | 0,000] 0,987| 21,99 334 089| 10,19 9,49| 144 161 23,62 2,24] 34 046
16 - 28 | 0,000( 0,944| 21,99 334 089 1,99 1,80] 27 337 24,37 0,44 6 661
Tab. 17: Pctet kandidat PS, koherentnich badh koherentnich kandidaPS
pro zvoleny prah DA < 0,25 a prah koherence > Ogti(nad Labem)
sloupec: A dvojice sninikze kterych byl s@ten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%0]

E pa‘et kandidai PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandidd®S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%)]

H pa‘et koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich hbd (H), které jsou zaroviekandidaty PS [%)]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardowkandidaty PS [%6]

K pacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardkandidaty PS
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DA < 0,30 a koherence > 0,7
A B| C D | E F G| H [ J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E)| Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimk | min. | max. | % bod U % % bod U % % bod U
16 - 1 | 0,000( 0,654 50,52 767 556 0,00 0,00 0 NaN 0,00 0
16 - 2| 0,000] 0,980| 50,52 767 556| 12,68 12,40] 188 343 51,67 6,41 97 314
16 - 3 | 0,000( 0,939| 50,52 767 556 1,35 1,23] 18674 55,53 0,68] 10370
16- 4| 0,000] 0,809| 50,52 767 556 0,01 0,01 173 61,27 0,01 106
16 - 5| 0,000( 0,957| 50,52 767 556 4,72 5,92] 89 892 40,31 2,391 36233
17- 6| 0,000 0,934| 50,52 767 556 0,94 0,971 14701 49,12 0,48 7221
16 - 7 | 0,000( 0,968| 50,52 767 556 4,22 3,92] 59547 54,43 2,131 32412
16 - 8| 0,000] 0,959| 50,52 767 556 3,90 3,36] 50 996 58,70 1,97] 29933
16 - 9 | 0,000( 0,971| 50,52 767 556 4,89 4,47 67 926 55,29 2,471 37554
16 - 10 | 0,000] 0,938] 50,52 767 556 1,91 1,92] 29 206 50,17 0,96] 14 653
16 - 11 | 0,000 0,946| 50,52 767 556 1,60 1,69] 25615 47,81 0,81] 12246
16 -12 | 0,000] 0,955| 50,52 767 556 1,81 1,86] 28294 49,15 0,92 13907
16 - 13 | 0,000 0,942| 50,52 767 556 2,30 2,291 34733 50,88 1,16] 17672
16 - 14 | 0,000] 0,963] 50,52 767 556 4,52 4,23 64 246 54,00 2,28] 34693
16 - 15 | 0,000 0,938| 50,52 767 556 1,39 1,42] 21570 49,29 0,70] 10631
16 -17 | 0,000] 0,982] 50,52 767 556| 11,12 10,93] 166 002 51,41 5,62| 85 345
16 - 18 | 0,000 0,963| 50,52 767 556 2,63 2,58] 39235 51,43 1,33] 20177
16 -19 | 0,000] 0,898| 50,52 767 556 0,26 0,26 3981 50,04 0,13 1992
16 - 20 | 0,000 0,949| 50,52 767 556 2,83 2,87] 43590 49,87 1,43] 21736
16 - 21 | 0,000] 0,963] 50,52 767 556 4,55 4901 74507 46,83 2,301 34893
16 - 22 | 0,000( 0,940] 50,52 767 556 1,80 1,88] 28514 48,53 0,91 13837
16 - 23 | 0,000] 0,958] 50,52 767 556 1,58 1,67] 25328 47,84 0,80] 12116
16 - 24 | 0,000 0,924| 50,52 767 556 0,35 0,36 5519 48,09 0,18 2 654
16 - 25 | 0,000] 0,937| 50,52 767 556 0,48 0,43 6 526 55,88 0,24 3 647
17 - 26 | 0,000( 0,923| 50,52 767 556 0,71 0,71] 10831 50,44 0,36 5463
15-27 | 0,000] 0,987| 50,52 767 556 9,99 9,49| 144 161 53,17 5,05] 76 653
16 - 28 | 0,000 0,944| 50,52 767 556 2,00 1,80] 27337 56,04 1,01] 15320
Tab. 18: Patet kandidat PS, koherentnich bad koherentnich kandidaPS
pro zvoleny prah DA < 0,30 a prah koherence > Ogti(nad Labem)
sloupec: A dvoijice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)
minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%]

E pa‘et kandidat PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid&S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%]

H pacet koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich hbd (H), které jsou zarowekandidaty PS [%]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardowandidaty PS [%6]

K pcacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardwandidaty PS
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DA < 0,30 a koherence > 0,6
A B| C D | E F G| H [ J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E) | Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimk | min. | max. | % bod U % % bod U % % bod G
16 - 1 | 0,000( 0,654| 50,52 767 556 0,00 0,00 2 50,00 0,00 1
16 - 2 | 0,000{ 0,980] 50,52 767 556] 27,05 26,66| 404 986 51,26 13,66| 207 605
16 - 3 | 0,000( 0,939| 50,52 767 556 5,92 5,47] 83152 54,60 2,99 45 398
16 - 4 | 0,000{ 0,809| 50,52 767 556 0,16 0,15 2217 56,47 0,08 1252
16 - 5| 0,000( 0,957| 50,52 767 556| 15,53 18,21 276 599 43,10 7,85] 119 221
17 - 6 | 0,000{ 0,934 50,52 767 556 4,57 4,64 70 449 49,79 2,31] 35079
16 - 7 | 0,000( 0,968| 50,52 767 556| 13,16 12,521 190 180 53,11 6,65| 101 011
16 - 8 | 0,000{ 0,959| 50,52 767 556] 12,26 10,90| 165 606 56,80 6,19] 94 061
16 - 9 | 0,000 0,971| 50,52 767 556| 14,53 13,63] 207 110 53,83 7,34] 111 484
16 - 10 | 0,000 0,938] 50,52 767 556 7,60 7,63] 115 953 50,28 3,84 58297
16 - 11 | 0,000 0,946| 50,52 767 556 6,68 6,96| 105 794 48,46 3,38 51272
16 - 12 | 0,000{ 0,955| 50,52 767 556 7,52 7,63] 115992 49,75 3,80] 57711
16 - 13 | 0,000 0,942| 50,52 767 556 8,60 8,55| 129 962 50,81 4,35 66 030
16 - 14 | 0,000 0,963| 50,52 767 556] 13,69 13,04| 198 129 53,02 6,91] 105 052
16 - 15 | 0,000 0,938| 50,52 767 556 4,49 4,55 69 170 49,85 2,271 34481
16 - 17 | 0,000 0,982| 50,52 767 556] 24,93 24,57 373 319 51,25 12,59| 191 318
16 - 18 | 0,000 0,963| 50,52 767 556 9,33 9,22| 140 016 51,17 4,72 71642
16 -19 | 0,000] 0,898| 50,52 767 556 1,77 1,75] 26544 51,25 0,90 13604
16 - 20 | 0,000 0,949| 50,52 767 556 9,93 10,01] 152 058 50,13 502] 76231
16 - 21 | 0,000] 0,963] 50,52 767 556| 13,50 14,241 216 411 47,88 6,82| 103 608
16 - 22 | 0,000( 0,940] 50,52 767 556 7,41 7,53| 114 444 49,69 3,74 56 862
16 - 23 | 0,000] 0,958| 50,52 767 556 6,67 6,93| 105 239 48,67 3,371 51221
16 - 24 | 0,000( 0,924| 50,52 767 556 1,77 1,84] 27889 48,69 0,89] 13578
16 - 25 | 0,000] 0,937| 50,52 767 556 3,13 2,91 44172 54,40 1,58] 24031
17 - 26 | 0,000( 0,923| 50,52 767 556 3,66 3,64] 55353 50,78 1,85] 28110
15-27 | 0,000] 0,987| 50,52 767 556| 22,39 21,65| 328 868 52,26 11,31] 171861
16 - 28 | 0,000 0,944| 50,52 767 556 7,71 7,10] 107 797 54,89 3,89] 59170
Tab. 19: Patet kandidat PS, koherentnich bad koherentnich kandidaPS
pro zvoleny prah DA < 0,30 a prah koherence > Og&i(nad Labem)
sloupec: A dvojice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%]

E pa‘et kandidaé PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid®&S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%]

H pacet koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich hibd (H), které jsou zaroviekandidaty PS [%)]

J mnozstvi koherentnich biod matici koherence, které jsou zaréekandidaty PS [%]

K pa‘et koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardkandidaty PS
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DA < 0,35 a koherence > 0,6
A B| C D | E F G| H [ J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E) | Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimk | min. | max. | % bod U % % bod u % % bod G
16 - 1| 0,000f 0,654| 71,79] 1090 675 0,00 0,00 2 50,00 0,00 1
16 - 2 | 0,000f 0,980 71,79] 1090 675| 26,89 26,66| 404 986 72,41 19,30| 293 233
16 - 3| 0,000f 0,939 71,79] 1090 675 5,71 5,47] 83152 74,88 4,10 62 264
16 - 4 | 0,000f 0,809 71,79] 1090 675 0,15 0,15 2217 74,97 0,11 1662
16 - 5| 0,000f 0,957| 71,79] 1090 675| 16,52 18,21 276 599 65,14 11,86] 180 163
17 - 6| 0,000f 0,934| 71,79] 1090 675 4,59 4,64 70 449 71,10 3,301 50088
16 - 7 | 0,000f 0,968| 71,79] 1090 675| 12,86 12,521 190 180 73,77 9,23| 140 302
16 - 8 | 0,000f 0,959 71,79] 1090 675| 11,66 10,90| 165 606 76,78 8,37| 127 147
16 - 9| 0,000f 0,971| 71,79] 1090 675| 14,15 13,63] 207 110 74,51 10,16] 154 311
16 - 10 | 0,000f 0,938] 71,79] 1090 675 7,57 7,63| 115 953 71,21 5,44 82568
16 - 11 | 0,000 0,946| 71,79] 1090 675 6,80 6,96| 105 794 70,05 4,88 74107
16 - 12 | 0,000f 0,955 71,79] 1090 675 7,54 7,63] 115992 70,86 5,41] 82193
16 - 13 | 0,000f 0,942 71,79] 1090 675 8,59 8,55] 129 962 72,09 6,171 93685
16 - 14 | 0,000f 0,963 71,79] 1090 675| 13,40 13,04| 198 129 73,74 9,62] 146 099
16 - 15 | 0,000f 0,938 71,79] 1090 675 4,54 4,55 69170 71,58 3,26] 49509
16 - 17 | 0,000f 0,982| 71,79] 1090 675| 24,86 24,57 373 319 72,62 17,84| 271 087
16 - 18 | 0,000f 0,963 71,79] 1090 675 9,26 9,22| 140 016 72,16 6,65| 101 033
16 - 19 | 0,000f 0,898| 71,79] 1090 675 1,75 1,75 26 544 72,01 1,26 19114
16 - 20 | 0,000f 0,949| 71,79] 1090 675 9,95 10,01] 152 058 71,39 7,15] 108 553
16 - 21 | 0,000f 0,963| 71,79] 1090 675| 13,78 14,24] 216 411 69,46 9,89] 150 310
16 - 22 | 0,000f 0,940 71,79] 1090 675 7,44 7,53| 114 444 70,90 5,341 81143
16 - 23 | 0,000f 0,958] 71,79] 1090 675 6,75 6,93] 105 239 69,94 4,85] 73608
16 - 24 | 0,000f 0,924 71,79] 1090 675 1,80 1,84] 27889 70,46 1,29] 19651
16 - 25 | 0,000f 0,937 71,79] 1090 675 3,05 2,91 44172 75,21 2,19] 33223
17 - 26 | 0,000f 0,923 71,79] 1090 675 3,66 3,64| 55 353 72,06 2,63 39887
15-27 | 0,000f 0,987| 71,79] 1090 675| 22,06 21,65| 328 868 73,16 15,84| 240 584
16 - 28 | 0,000| 0,944| 71,79] 1090 675 7,54 7,10] 107 797 76,31 5,41 82259
Tab. 20: Patet kandidat PS, koherentnich bad koherentnich kandidaPS
pro zvoleny prah DA < 0,35 a prah koherence > Odi(nad Labem)
sloupec: A dvojice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%]

E pa‘et kandidat PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid&S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%]

H pacet koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich hbd (H), které jsou zarowekandidaty PS [%]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardowandidaty PS [%6]

K pcacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardwandidaty PS
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DA < 0,35 a koherence > 0,5
A B| C D | E F G| H [ J | K
dvojice | Koherence Kandidati PS Koh. z (E) | Koh. body K. PS z (H) | Koh. k. PS
snimk | min. | max. | % bod U % % bod u % % bod G
16 - 1| 0,000f 0,654| 71,79] 1090 675 0,00 0,00 36 55,56 0,00 20
16 - 2 | 0,000f 0,980| 71,79] 1090 675| 44,04 43,80] 665 423 72,19 31,62| 480 344
16 - 3| 0,000f 0,939| 71,79] 1090 675| 15,84 15,38] 233 712 73,90 11,37] 172 720
16 - 4 | 0,000f 0,809 71,79] 1090 675 1,18 1,13] 17 151 74,79 0,84 12828
16 - 5| 0,000f 0,957| 71,79] 1090 675| 33,90 36,05| 547 716 67,50 24,34] 369 724
17- 6| 0,000f 0,934| 71,79] 1090 675| 13,47 13,55| 205 812 71,40 9,67| 146 948
16 - 7 | 0,000f 0,968| 71,79] 1090 675| 27,56 27,04] 410 792 73,16 19,78] 300 550
16 - 8 | 0,000f 0,959 71,79] 1090 675| 25,44 24,24| 368 314 75,32 18,26| 277 427
16 - 9 | 0,000f 0,971| 71,79] 1090 675| 29,31 28,55| 433 768 73,70 21,04] 319 675
16 - 10 | 0,000f 0,938 71,79] 1090 675| 19,33 19,42| 295 007 71,45 13,87| 210772
16 - 11 | 0,000f 0,946 71,79] 1090 675| 18,05 18,34| 278 712 70,65 12,96] 196 896
16 - 12 | 0,000f 0,955 71,79] 1090 675| 19,46 19,61| 297 996 71,21 13,97| 212 191
16 - 13 | 0,000f 0,942 71,79] 1090 675| 20,91 20,84| 316 608 72,02 15,01] 228 005
16 - 14 | 0,000] 0,963] 71,79] 1090 675 28,12 27,66] 420 169 73,00 20,19| 306 714
16 - 15 | 0,000f 0,938 71,79] 1090 675| 10,52 10,52 159 812 71,82 7,55| 114772
16 - 17 | 0,000f 0,982| 71,79] 1090 675| 41,89 41,52| 630 788 72,42 30,07| 456 825
16 - 18 | 0,000f 0,963 71,79] 1090 675| 22,00 21,90| 332 654 72,13 15,79] 239 937
16 - 19 | 0,000f 0,898| 71,79] 1090 675 7,05 7,02| 106 576 72,11 5,06] 76848
16 - 20 | 0,000f 0,949 71,79] 1090 675| 23,07 23,16] 351 835 71,53 16,56] 251 659
16 - 21 | 0,000f 0,963 71,79] 1090 675| 28,53 29,15] 442 811 70,27 20,48] 311 153
16 - 22 | 0,000f 0,940 71,79] 1090 675| 19,23 19,38] 294 409 71,22 13,80] 209 680
16 - 23 | 0,000f 0,958 71,79] 1090 675| 18,05 18,29| 277 894 70,85 12,96| 196 877
16 - 24 | 0,000f 0,924 71,79] 1090 675 6,26 6,33] 96112 71,00 4,491 68 238
16 - 25 | 0,000f 0,937| 71,79] 1090 675| 11,51 11,18| 169 906 73,90 8,26] 125561
17 - 26 | 0,000f 0,923| 71,79] 1090 675| 11,24 11,22 170 407 71,93 8,07| 122 572
15-27 | 0,000f 0,987| 71,79] 1090 675| 38,29 37,84| 574 895 72,64 27,49] 417 585
16 - 28 | 0,000| 0,944 71,79] 1090 675| 18,98 18,14 275543 75,13 13,63 207 020
Tab. 21: Patet kandidat PS, koherentnich bad koherentnich kandidaPS
pro zvoleny prah DA < 0,35 a prah koherence > O&i(nad Labem)
sloupec: A dvojice sninikze kterych byl sgten interferogram (matice koherence)

B minimalni hodnota koherence v matici koherence

C maximalni hodnota koherence v matici koherence

D mnozstvi kandidatPS ve zvolené oblasti [%]

E pa‘et kandidat PS ve zvolené oblasti

F mnozstvi koherentnich kandid&S z (E) [%]

G mnozstvi koherentnich hiod matici koherence [%]

H pacet koherentnich baidv matici koherence

I mnozstvi koherentnich hbd (H), které jsou zarowekandidaty PS [%]

J mnozstvi koherentnich hiod matici koherence, které jsou zardowandidaty PS [%6]

K pcacet koherentnich baidv matici koherence, které jsou zardwandidaty PS
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15.12 Koeficient r (Draalany)

dvojice r
snimka | *10°
16- 1 -0,12
16- 2 -0,05
16- 3 0,10
16- 4 -0,08
17- 6 -0,09
16- 7 -0,01
16- 8 -0,17
16- 9 -0,09
16 - 10 -0,17
16-11 -0,06
16 - 12 -0,08
16 - 13 -0,17
16 - 14 -0,09
16 - 15 -0,14
16 - 17 0,15
16 - 18 -0,10
16 - 19 -0,16
16 - 20 -0,09
16 - 21 0,01
16 - 22 -0,05
16 - 23 0,18
16 - 24 -0,02
16 - 25 -0,02
15-27 -0,16

Tab. 22: Koeficient r (Dré#any)
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15.13 Koeficient r (Usti nad Labem)

dvojice r
snimka | *10°
16- 1 -0,39
16- 2 -0,06
16- 3 -0,15
16- 4 -0,21
16- 5 0,40
17- 6 -0,03
16- 7 -0,12
16- 8 -0,28
16- 9 -0,17

16 - 10 0,02
16 - 11 0,06
16 - 12 0,03
16-13 | -0,03
16-14 | -0,12
16-15 | -0,09
16-17 | -0,06
16-18 | -0,03
16-19 | -0,04
16 - 20 0,02
16 - 21 0,11
16 - 22 0,03
16 - 23 0,06
16 - 24 0,05
16-25 | -0,08
17-26 | -0,04
15-27 | -0,09
16-28 | -0,22

Tab. 23: Koeficient r (Usti nad Labem)



16 Zawr

16.1 Zawr — komplikace pri vypoétech

Snimky 42332 a 47342 neobsahuji oblast Bed a proto nemohly byt pouzity pro
vypocty koherence a amplitudové disperze v oblasti Bedwz Snimek 09767 také nebyl
pouzit pro vypdty v této oblasti, protoZze prodnnesel v program@&AMMA spaitat

S pouzitym master snimkem interferogram. Jinak psechny vypéty v oblasti
Drazdan byly pouzity viechny zbyvajici snimky (25). Masii Usti nad Labem byly ke
vSem vypétaim pouzity vSechny poskytnuté snimky (28), a to hakychkoliv
problémi. Pro oblast Usti nad Labem byl viak provedert jeten vyez (viz.Obr. 5),

a to mensi (1 750 x 440 pixglnez jiz zmhovany vyez (2 500 x 800 pixe@).

Obr. 5: Usti nad Labem — mensitez ze snimku 23428 (straroptevraceny)

Tento men3i viez zobrazoval ve velké ieijen nésto Usti nad Labem, oprotétgimu

vyiezu, ktery zobrazoval iffeehlé okoli neésta. To bylo provedeno zé&me, aby byl
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zZjisten vliv hustoty trvalé zastavby na vyskiandidat: PS OvSem zdchto mensSich
vyrezi nedel VGAMME spdaitat z neznamychigrodia ani jeden interferogram. Tudiz
porovnani vyskytikkandidat: PSv oblastech stznou hustotou zastavby nemohlo byt
provedeno.

16.2 Zawr — dosazené vysledky
Pro oblast Dr&fan byl zjis¢én patet kandidati PS (pro dopordovany prah

amplitudové disperze 0,2Procentuals mensi (17%) nez u oblasti Usti nad Labem
(22%). Ri zvySeniprahu amplitudové disperze z 0,25 na O 3ftet kandidati PS
stoupl ze 17% na 48% u oblasti Dd&h a u oblasti Usti nad Labem stoupl z 22% na
51%. Z¢lanku [10] vyplyva, Ze  prahu amplitudové disperze 0,39 mnohem #tSi
pravdépodobnost (nez u dopamvanéhoprahu 0,25),Ze kandidati PSnebudouPS

U prahu amplitudové disperze 0,20 sice pravé&podobnost naopak mensi, ale¢gb
kandidat: PS pro tento prah byl pro oblast Dd&n pod 1% a pro oblast Usti nad
Labem pouhych 2,5%. To nami#e zbyteéné vyradit rekteré vhodnéandidaty PS
Lze tedy soudit, Zdoporufovany prah amplitudové disperze 0,25 je vhodnymhema

Cekali bychom, Ze pro body s vysokou hodnotmherencebude nizk& hodnota
amplitudové disperzetedy Ze budou hodnoty némo Unerné zavislé. To vSak
z tabulek porovnaniT@b. 10 az Tab. 21) nebylo nijak patrné, proto byl provedeest
linearni zavislosti mezi hodnotamikoherencea hodnotamiamplitudové disperze
Z Tab. 22aTab. 23je patrné, Ze se koeficienu obou oblasti velice blizi nule a tudiz
muzeme prohlasit, Z&éodnoty Dy s hodnotami koherence jsou lineaénnezavislé
ZjiStovat, pr@ tomu tak je, je bohuzel nad rdmec této diplomaéee.
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17 PFriloha 1 - zdrojové kody M-soubofi

17.1 Nacteni_pwr
%% Nacteni souboru ..._pwr.bs
tic;

fprintf(*****+*+x Nacitani PWR zahajeno **rxrrrr).

%%

PWR_00 = freadbk('bs_soubory/23795_03755_pwrl.bs',2460,'float32");

fprintf('************* HOTOVO PWR 00 *************l).
%%

PWR_01 = freadbk('bs_soubory/23795_03755_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xssesss HOTOVO PWR_Q1 *sstititinkt)-
%%

PWR_02 = freadbk('bs_soubory/23795_04757_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf('************* HOTOVO PWR 02 *************l).
%%

PWR_03 = freadbk('bs_soubory/23795_05759_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xssesss HOTOVO PWR_Q3 *swstitiotinkt)-
%%

PWR_04 = freadbk('bs_soubory/23795_09266_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf('************* HOTOVO PWR 04 *************l).
%%

PWR_05 = freadbk('bs_soubory/23795_09767_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xssesss HOTOVO PWR_Q5 *rstititinkt)-
%%

PWR_06 = freadbk('bs_soubory/23795_10268_pwr2.bs',2373,'float32");

fprintf(‘************* HOTOVO PWR 06 *************-).
%%

PWR_07 = freadbk('bs_soubory/23795_11771_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(‘************* HOTOVO PWR 07 *************-).
%%

PWR_08 = freadbk('bs_soubory/23795_12773_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(‘************* HOTOVO PWR 08 *************-).
%%

PWR_09 = freadbk('bs_soubory/23795_14777_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xsrers HOTOVO PWR_QQ *kwktitiotink:).
%%

PWR_10 = freadbk('bs_soubory/23795_15278_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(‘************* HOTOVO PWR 10 *************-).
%%

PWR_11 = freadbk('bs_soubory/23795_15779 pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xsrers HOTOVQ PWR_11 ¥kttt
%%

PWR_12 = freadbk('bs_soubory/23795_16280_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf('************* HOTOVO PWR 12 *************r).
%%

PWR_13 = freadbk('bs_soubory/23795_17282_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xsrers HOTOVQO PWR_13 *ktrtitiotink:).

%% stopky start
%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej
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%%

PWR_14 = freadbk('bs_soubory/23795_23294 pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xsrers HOTOVQO PWR_14 *kwrtititik:).
%%

PWR_15 = freadbk('bs_soubory/23795_23428_pwr2.bs',2278,'float32");

fprintf(‘************* HOTOVO PWR 15 *************-).
%%

PWR_17 = freadbk('bs_soubory/23795_24430_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xsrers HOTOVQ PWR_17 *kwstitiork).
%%

PWR_18 = freadbk('bs_soubory/23795_25432_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(rxssesss HOTOVO PWR_18 *kwstitiotinkty-
%%

PWR_19 = freadbk('bs_soubory/23795_25933_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf('************* HOTOVO PWR 19 *************l).
%%

PWR_20 = freadbk('bs_soubory/23795_26300_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xssesss HOTOVO PWR_20 *sstititinkt)-
%%

PWR_21 = freadbk('bs_soubory/23795_28304_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf('************* HOTOVO PWR 21 *************l).
%%

PWR_22 = freadbk('bs_soubory/23795_29306_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(rxssesss HOTOVO PWR_22 *kstititinkt)-
%%

PWR_23 = freadbk('bs_soubory/23795_31811_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf('************* HOTOVO PWR 23 *************l).
%%

PWR_24 = freadbk('bs_soubory/23795_35819 pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xssesss HOTOVO PWR_24 *sstitiotikt)-
%%

PWR_25 = freadbk('bs_soubory/23795_40963_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf('************* HOTOVO PWR 25 *************l).
%%

PWR_26 = freadbk('bs_soubory/23795_42332_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xssesss HOTOVO PWR_26 *rwstititinkt)-
%%

PWR_27 = freadbk(bs_soubory/23795_43468_pwr2.bs',2460, float32));

fprintf('************* HOTOVO PWR 27 *************l).
%%

PWR_28 = freadbk('bs_soubory/23795_47342_pwr2.bs',2460,'float32");

fprintf(xssesss HOTOVO PWR_28 *ktstitiotinkt)-
%%

fprintf(\n ***** VVsechny PWR soubory jsou nacteny do poli PWR.. *****;

%%
toc;
%%

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% vystup na displej

%% stopky stop
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17.2 Konstanty

%% Kalibracni konstanty K..
K(1:3,1) = 445656.2;
K(4:14,1) = 93325.3;
K(15,1) = 65026.0;
K(16,1) = 93325.3;
K(17:19,1) = 65026.0;
K(20:24,1) = 93325.3;

K(25,1) = 78000.0;

K(26,1) = 93325.3;
K(27,1) = 78000.0;
K(28,1) = 93325.3;
%%

fprintf('Konstanty KO1 az K28 jsou nacteny.\n');
%%

%% vystup na displej
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17.3 Korekce

%% Korekce souboru *.pwr

A_01 = PWR_01/K(1,1);
A_02 = PWR_02/K(2,1);
A_03 = PWR_03/K(3,1);
A_04 = PWR_04/K(4,1);
A_05 = PWR_05/K(5,1);
A_06 = PWR_06/K(6,1);
A_07 = PWR_07/K(7,1);
A_08 = PWR_08/K(8,1);
A_09 = PWR_09/K(9,1);
A_10 = PWR_10/K(10,1);
A_11 = PWR_11/K(11,1);
A_12 = PWR_12/K(12,1);
A_13 = PWR_13/K(13,1);
A_14 = PWR_14/K(14,1);
A_15 = PWR_15/K(15,1);
A_16 = PWR_00/K(16,1);
A_17 = PWR_17/K(17,1);
A_18 = PWR_18/K(18,1);
A_19 = PWR_19/K(19,1);
A_20 = PWR_20/K(20,1);
A_21 = PWR_21/K(21,1);
A_22 = PWR_22/K(22,1);
A_23 = PWR_23/K(23,1);
A_24 = PWR_24/K(24,1);
A_25 = PWR_25/K(25,1);
A_26 = PWR_26/K(26,1);
A_27 = PWR_27/K(27,1);
A_28 = PWR_28/K(28,1);

%%
fprintf('Korekce je provedena.\n');
%%

%% master

%% vystup na displej
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17.4 orez(x)

%% Oriznuti matice

%% Vypise cislo prvniho a posledniho radku i sloupce matice A,
%% ktere neobsahuji same nuly.

%%

function w = orez(A);

r = 2460; %% pocet radku matice A
s =800; %% pocet sloupcu matice A
%%

%% RADKY

suma_rl =0;

for si=(1:s) %% nacita jednotlive body v radku

suma_rl = suma_rl + A(1,si);

end
%%
for ri=(2:r) %% nacita jednotlive radky matice
suma_r2 =0;
%%
for si=(1:s) %% nacita jednotlive body v radku
suma_r2 = suma_r2 + A(ri,si);
end

%%

if (suma_rl == 0)

if (suma_r2 > 0)

prvni_radek = ri;

fprintf(\n") %% vystup na displej
fprintf(‘'prvni radek neobsahujici same nuly je radek: %.0f,prvni_radek) %% vystup na displej
end

end
%%

if (suma_rl > 0)
if (suma_r2 == 0)

posledni_radek =ri - 1;

fprintf(\n") %% vystup na displej
fprintf(‘'posledni radek neobsahujici same nuly je radek: %.0f',posledni_radek) %% vystup na displej
end

end
%%

suma_rl = suma_r2;
%%

end
%%
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%% SLOUPCE

suma_s1 = 0;

for ri=(2:r) %% nacita jednotlive body ve sloupci

suma_sl = suma_sl1 + A(ri,1);

end
%%
for si=(2:s) %% nacita jednotlive sloupce matice
suma_s2 = 0;
%%
for ri=(1:r) %% nacita jednotlive body ve sloupci
suma_s2 = suma_s2 + A(ri,si);
end
%%

if (suma_sl1 == 0)
if (suma_s2 > 0)

prvni_sloupec = si;

fprintf(\n") %% vystup na displej
fprintf('\n’) %% vystup na displej
fprintf(‘prvni sloupec neobsahujici same nuly je sloupec: %.0f',prvni_sloupec) %% vystup na displej
end
end
%%

if (suma_s1 > 0)
if (suma_s2 == 0)
posledni_sloupec = si - 1;
fprintf(\n’) %% vystup na displej
fprintf('posledni sloupec neobsahujici same nuly je sloupec: %.0f\n’,posledni_sloupec) %% vystup na displej
end
end
%%

suma_sl = suma_s2;
%%

end
%%
fprintf(\n’) %% vystup na displej
%%
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17.5 Submatice SA

%% Vytvori z matic A submatice SA

rl =61, %% prvni radek submatice A

r2 = 2278; %% posledni radek submatice A
sl=112; %% prvni sloupec submatice A

s2 = 796; %% posledni sloupec submatice A

%%
SA_01=A_01(r1:r2,s1:s2);
SA 02 =A_02(rl:r2,s1:s2);
SA_03 = A_03(rl:r2,s1:s2);
SA 04 = A_04(rl:r2,s1:s2);
SA_05 = A_05(r1:r2,s1:s2);
SA 06 = A_06(rl:r2,s1:s2);
SA_07 = A_07(rl:r2,s1:s2);
SA 08 = A_08(rl:r2,s1:s2);
SA_09 = A_09(rl:r2,s1:s2);
SA_10=A_10(r1:r2,s1:s2);
SA_11=A_11(r1:r2,s1:s2);
SA 12 =A_12(rl:r2,s1:s2);
SA_13=A_13(rl:r2,s1:s2);
SA 14 =A_14(rl:r2,s1:s2);
SA_15=A_15(r1:r2,s1:s2);
SA 16 = A_16(rl:r2,s1:s2);
SA_17 = A_17(rl:r2,51:s2);
SA 18 =A_18(rl:r2,s1:s2);
SA_19=A_19(r1:r2,s1:s2);
SA 20 =A_20(r1:r2,s1:52);
SA_21=A_21(rl:r2,51:s2);
SA 22 =A 22(r1:r2,s1:52);
SA_23=A_23(rl:r2,s1:s2);
SA 24 = A _24(r1:r2,51:52);
SA_25=A_25(r1:r2,s1:s2);
SA 26 = A _26(r1:r2,51:52);
SA_27 = A_27(rl:r2,51:s2);
SA 28 =A 28(r1:r2,s1:52);

%%

%%

fprintf(\n’)

fprintf(Submatice SA jsou vytvoreny.\n’)
%%

%% vystup na displej
%% vystup na displej
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17.6 Disperze
%% Da - Disperze amplitudy
%%

n=28; %% POCET POUZITYCH SNIMKU
jmenovatel = n*(n-1);

r=2218; %% pocet radku matice SA

s = 685; %% pocet sloupcu matice SA

%%

%% nacteni pixelu(i,j) ze vsech snimku

for i=(1:r) %% nacita jednotlive radky matice
for j=(1:s) %% nacita jednotlive body v radku
a01 = SA_01(i,j);
a02 = SA_02(i,j);
a03 = SA_03(i,j);
a04 = SA_04(i,j);
a05 = SA_05(i,j);
a06 = SA_06(i,j);
a07 = SA_07(i,j);
a08 = SA_08(i,j);
a09 = SA_09(i,j);
al0 = SA_10(i,));
all=SA_11(i);
al2 = SA_12(i,j);
al3 = SA_13(i);
ald = SA_14(i,));
al5 = SA_15(i,);
al6 = SA_16(i,j); %% master
al7 = SA_17(i,j);
al8 = SA_18(i,j);
a19 = SA_19(i,j);
a20 = SA_20(i,j);
a2l = SA_21(i,j);
a22 = SA_22(i,j);
a23 = SA_23(i,j);
a24 = SA_24(i.j);
a25 = SA_25(i,);
a26 = SA_26(i,j);
a27 = SA_27(i,j);
a28 = SA_28(i,j);

%%

%% prumerna hodnota pixelu(i,j)
suma_a = a0l + a02 + a03 + a04 + a05 + a06 + a07 + a08 + a09 + al0;
suma_a=suma_a+all +al2+al3+al4+al5+al6+al7+al8+al9 +a20;

suma_a=suma_a + a2l + a22 + a23 + a24 + a25 + a26 + a27 + a28;

ma = suma_al/n; %% prumer
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%%

%% vypocet vv

if(ma~=0) %% jestlize se ma nerovna nule

w01 = (ma - a01)"2;
w02 = (ma - a02)"2;
w03 = (ma - a03)"2;
w04 = (ma - a04)"2;
w05 = (ma - a05)"2;
w06 = (ma - a06)"2;
w07 = (ma - a07)"2;
w08 = (ma - a08)"2;
w09 = (ma - a09)"2;
w10 = (ma - al0)"2;
wll = (ma - all)"2;
w12 = (ma - al2)"2;
w13 = (ma - al3)"2;
w14 = (ma - al4)"2;
w15 = (ma - al5)"2;
w16 = (ma - al6)"2; %% master
w17 = (ma - al7)"2;
w18 = (ma - al8)"2;
w19 = (ma - al9)"2;
w20 = (ma - a20)"2;
w2l = (ma - a21)"2;
w22 = (ma - a22)"2;
w23 = (ma - a23)"2;
w24 = (ma - a24)"2;
w25 = (ma - a25)"2;
w26 = (ma - a26)"\2;
w27 = (ma - a27)"2;
w28 = (ma - a28)"2;

suma_wv = w01 + w02 + w03 + vw04 + vv05 + w06 + vwO07 + vw08 + vw09 + vv10;
suma_wv =suma_wv + vwi1l + w12 + w13 + w14 + vwl15 + w16 + w17 + w18 + w19 + w20;

suma_vv = suma_wv + w21 + w22 + w23 + w24 + w25 + w16 + w27 + v28;
%% vypocet smerodatne odchylky sA pixelu(i,j)
sA = sqgrt(suma_vv/jmenovatel);
%% vypocet koeficientu DA a zapis do matice DA
DA(i,j) = sA/ma;
end
end
end
%%

fprintf('Disperze je vypoctena a ulozena v poli DA\n") %% vystup na displej
%%
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17.7 intervaly(x)

%% intervaly
function w = intervaly(DA);

r=2218; %% pocet radku matice DA

s = 685; %% pocet sloupcu matice DA

minDA = 1000000;
maxDA = -1000000;
pocet_bodu = 0;
i1=0;

i2=0;

i3=0;

i4=0;

i5=0;

i6=0;

i7=0;

i8=0;

i9=0;

i10 = 0;

i11=0;

i12 =0;

i13=0;

i14 = 0;

i15=0;

i16 = 0;

%%

for i=(1:r) %% nacita radky matice DA
for j=(1:s) %% nacita body v radku
H = DA(i.j);
pocet_bodu = pocet_bodu + 1;
%% --- minimum -----------------
if(H < minDA)
minDA = H;
end
%% --- maximum  ----------------
if(H > maxDA)
maxDA = H;
end
%%

%% --- interval 1 -------------
if(H > 0)

if(H <= 0.05)

i1=i1+1;

end
end
%% --- interval 2 -------------
if(H > 0.05)
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if(H <= 0.1)

i2=i2+1,
end
end
%% --- interval 3
if(H > 0.1)
if(H <= 0.15)
i3=i3+1,;
end
end
%% --- interval 4
if(H > 0.15)
if(H <= 0.2)
i4=i4+1;
end
end

%% --- interval 5 -------------

if(H > 0.2)
if(H <= 0.25)
i5=i5+1;
end
end
%% --- interval 6
if(H > 0.25)
if(H <= 0.3)
i6=i6+1;
end
end

%% --- interval 7

if(H > 0.3)
if(H <= 0.35)
i7=i7+1;
end
end
%% --- interval 8
if(H > 0.35)
if(H <= 0.4)
i8=1i8 +1;
end
end
%% --- interval 9
if(H>=0.4)
if(H <= 0.45)
i9=1i9 +1,;
end
end

%% --- interval 10
if(H > 0.45)
if(H <= 0.5)
i10 =i10 + 1;

73



end

end
%% --- interval 11 ------------
if(H > 0.5)
if(H <= 0.6)
i11=i11 + 1;
end
end
%% --- interval 12 ------------
if(H > 0.6)
if(H <= 0.7)
i12 =i12 + 1,
end
end
%% --- interval 13 ------------
if(H > 0.7)
if(H <= 0.8)
i13=1i13 + 1,
end
end
%% --- interval 14 ------------
if(H > 0.8)
if(H <= 0.9)
i14 =i14 + 1;
end
end
%% --- interval 15 ------------
if(H > 0.9)
if(H <= 1)
i15 =15 + 1,
end
end
%%
%% --- interval 16 ------------
if(H > 0)
if(H <= 0.25)
i16 =116 + 1;
end
end
%%

end

end

intl = 100*i1/pocet_bodu;
int2 = 100*i2/pocet_bodu;
int3 = 100*i3/pocet_bodu;
int4 = 100*i4/pocet_bodu;
int5 = 100*i5/pocet_bodu;
inté = 100*i6/pocet_bodu;



int7 = 100*i7/pocet_bodu;

int8 = 100*i8/pocet_bodu;

int9 = 100*i9/pocet_bodu;

int10 = 100*i10/pocet_bodu;
intl1 = 100*i11/pocet_bodu;
int12 = 100*i12/pocet_bodu;
int13 = 100*i13/pocet_bodu;
intl4 = 100*i14/pocet_bodu;
intl5 = 100*i15/pocet_bodu;
int16 = 100*i16/pocet_bodu;

%%
fprintf(\n’)

fprintf(min DA = %9.9f\n',minDA)
fprintf('max DA = %9.9f\n',maxDA)

fprintf('pocet bodu = %.0f\n',pocet_bodu)
fprintf('Mpix = %.2f\n’,pocet_bodu/1000000)
fprintf(\n’)

fprintf(interval (0.00 - 0.05> \t %3.3f %%\n',int1)
fprintf(interval (0.05 - 0.10> \t %3.3f %%!\n',int2)
fprintf(interval (0.10 - 0.15> \t %3.3f %%\n',int3)
fprintf(interval (0.15 - 0.20> \t %3.3f %%!\n',int4)
fprintf(interval (0.20 - 0.25> \t %3.3f %%\n',int5)
fprintf(interval (0.25 - 0.30> \t %3.3f %%!\n’,int6)
fprintf(interval (0.30 - 0.35> \t %3.3f %%\n',int7)
fprintf(interval (0.35 - 0.40> \t %3.3f %%!\n’,int8)
fprintf(interval (0.40 - 0.45> \t %3.3f %%\n',int9)
fprintf('interval (0.45 - 0.50> \t %3.3f %%\n’,int10)
fprintf(interval (0.50 - 0.60> \t %3.3f %%\n',int11)
fprintf('interval (0.60 - 0.70> \t %3.3f %%\n',int12)
fprintf(interval (0.70 - 0.80> \t %3.3f %%\n',int13)
fprintf('interval (0.80 - 0.90> \t %3.3f %%\n',int14)
fprintf(iinterval (0.90 - 1.00> \t %3.3f %%\n’,int15)

fprintf(\n’)

fprintf(DA < 0.25 => PS (trvaly odrazec)\n')
fprintf(interval (0.00 - 0.25> \t %3.3f %%\n',int16)
fprintf('interval (0.00 - 0.25> \t %.0f bodu\n',i16)
%%

fprintf('\n’)

%%

%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej

%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej

%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej
%% vystup na displej

%% vystup na displej

%% vystup na displej
%% vystup na displej

%% vystup na displej
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17.8 Nacteni_cc

%% Nacteni souboru ..._cc.bs
tic;

%%

CC_01 = freadbk('bs_soubory/23795_03755_cc.bs',2460,'float32");

fprintf('************* CC 01 nacteno ************\n')-

%%

CC_02 = freadbk('bs_soubory/23795_04757_cc.bs',2460,'float32");

fprintf(‘************* CC 02 nacteno ************\n‘)-

%%

CC_03 = freadbk('bs_soubory/23795_05759_cc.bs',2460,'float32");

fprintf('************* CC 03 nacteno ************\n')-

%%

CC_04 = freadbk('bs_soubory/23795_09266_cc.bs',2460,'float32");

fprintf(‘************* CC 04 nacteno ************\n‘)-

%%

CC_05 = freadbk('bs_soubory/23795_09767_cc.bs',2460,'float32");

fprintf('************* CC 05 nacteno ************\n')-

%%

CC_06 = freadbk('bs_soubory/23795_10268_cc.bs',2373,'float32");

fprintf(‘************* CC 06 nacteno ************\n‘)-

%%

CC_07 = freadbk('bs_soubory/23795_11771_cc.bs',2460,'float32");

fprintf('************* CC 07 nacteno ************\n')-

%%

CC_08 = freadbk('bs_soubory/23795_12773 cc.bs',2460,'float32");

fprintf('************* CC 08 nacteno ************\n|).

%%

CC_09 = freadbk('bs_soubory/23795_14777_cc.bs',2460,'float32");

fprintf(‘************* CC 09 nacteno ************\n‘)-

%%

CC_10 = freadbk('bs_soubory/23795_15278 cc.bs',2460,'float32");

fprintf('************* CC 10 nacteno ************\n|).

%%

CC_11 = freadbk('bs_soubory/23795_15779_cc.bs',2460,'float32");

fprintf(‘************* CC 11 nacteno ************\n‘)-

%%

CC_12 = freadbk('bs_soubory/23795_16280_cc.bs',2460,'float32");

fprintf('************* CC 12 nacteno ************\n|).

%%

CC_13 = freadbk('bs_soubory/23795_17282_cc.bs',2460,'float32");

fprintf(‘************* CC 13 nacteno ************\n‘)-

%%

CC_14 = freadbk('bs_soubory/23795_23294 cc.bs',2460,'float32");

fprintf('************* CC 14 nacteno ************\n|).

%%

CC_15 = freadbk('bs_soubory/23795_23428_cc.bs',2278,'float32);

%% stopky start

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru
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fRFNtf(rrrrttn CC_ 15 nacteno *++ssssesss\ny):
%%
CC_17 = freadbk('bs_soubory/23795_24430_cc.bs',2460,'float32");
fpFNtf(Prs: CC 17 nacteno *Hesseeeeees\py):
%%
CC_18 = freadbk('bs_soubory/23795_25432_cc.bs',2460,'float32");
fRFNtf(rrrrttns CC_ 18 nacteno *+++essssss\ny):
%%
CC_19 = freadbk('bs_soubory/23795_25933_cc.bs',2460,'float32");
fpriNtf(rrrtt CC_19 nacten H xseeeeess\ny):
%%
CC_20 = freadbk('bs_soubory/23795_26300_cc.bs',2460,'float32");
fRrint(***sssmmine: CC_20 nAGtEN *****t\ny):
%%
CC_21 = freadbk('bs_soubory/23795_28304_cc.bs',2460,'float32");
fpFNtf(rrrrttt CC_ 21 nacten H xsseeeses\ny):
%%
CC_22 = freadbk('bs_soubory/23795_29306_cc.bs',2460,'float32");
fRRNt(***sssmmine: CC_22 nAGtEN ****t\y):
%%
CC_23 = freadbk('bs_soubory/23795_31811_cc.bs',2460,'float32");
fpFNtf(rrrtttt CC_23 nacteno H xxeeeesed\ny):
%%
CC_24 = freadbk('bs_soubory/23795_35819 cc.bs',2460,'float32");
fRRNtf(***sssmmine: CC_24 naCten ****oe\ny):
%%
CC_25 = freadbk('bs_soubory/23795_40963_cc.bs',2460,'float32);
fpFNtf(rrrtt CC_25 nacten H xsseseses\ny):
%%
CC_26 = freadbk('bs_soubory/23795_42332_cc.bs',2460,'float32");
fRRNt(***sssmmine: CC_26 nAGtEN *****te\ny):
%%
CC_27 = freadbk('bs_soubory/23795_43468_cc.bs',2460,'float32");
fpFNtf(rrrttt CC_27 nacten H+xssseeess\ny):
%%
CC_28 = freadbk('bs_soubory/23795_47342_cc.bs',2460,'float32");
fRRNtf(***sssmmne: CC_28 nAGLEN *****ste\ny):

%%

fprintf(\n ***** VVsechny CC soubory jsou nacteny do poli CC.. *****1).
%%
%%

toc;
%%

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% nacteni souboru

%% vystup na displej

%% vystup na displej

%% stopky stop
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17.9 Submatice SCC

%% Vytvori z matic CC submatice SCC

rl =61, %% prvni radek submatice A

r2 = 2278; %% posledni radek submatice A
sl=112; %% prvni sloupec submatice A

s2 = 796; %% posledni sloupec submatice A

%%
SCC_01 = CC_01(r1:r2,s1:s2);
SCC_02 = CC_02(r1:r2,s1:s2);
SCC_03 = CC_03(r1:r2,s1:s2);
SCC_04 = CC_04(r1:r2,s1:s2);
SCC_05 = CC_05(r1:r2,s1:s2);
SCC_06 = CC_06(r1:r2,s1:s2);
SCC_07 = CC_07(r1:r2,s1:s2);
SCC_08 = CC_08(r1:r2,s1:s2);
SCC_09 = CC_09(r1:r2,s1:s2);
SCC_10=CC_10(r1:r2,s1:s2);
SCC_11=CC_11(r1:r2,s1:s2);
SCC_12=CC_12(r1:r2,s1:s2);
SCC_13=CC_13(r1:r2,s1:s2);
SCC_14 = CC_14(r1:r2,s1:s2);
SCC_15 = CC_15(r1:r2,s1:s2);

%% snimek 16 master
SCC_17 = CC_17(r1:r2,s1:s2);
SCC_18=CC_18(r1:r2,s1:s2);
SCC_19 = CC_19(r1:r2,s1:s2);
SCC_20=CC_20(r1:r2,s1:s2);
SCC_21 =CC_21(r1:r2,s1:s2);
SCC_22 =CC_22(r1:r2,s1:s2);
SCC_23 = CC_23(r1:r2,s1:s2);
SCC_24 = CC_24(r1:r2,s1:s2);
SCC_25 = CC_25(r1:r2,s1:s2);
SCC_26 = CC_26(r1:r2,s1:s2);
SCC_27 = CC_27(r1:r2,s1:s2);
SCC_28 = CC_28(r1:r2,s1:s2);

%%

%%

fprintf(\n’)
fprintf(Submatice SCC jsou vytvoreny.\n’)
%%

%% vystup na displej
%% vystup na displej
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17.10 Porovnani_vypis

%% porovnani DA a CC

%%

ps = 0.25; %% hranice DA pro stanoveni kandidata PS
k =0.50; %% hranice stanoveni koherentnosti
r=2218; %% pocet radku matice DA i CC

s = 685; %% pocet sloupcu matice DA i CC

pocet_bodu = 0;
iDA = 0;

out = fopen('vystup/Porovnani_DA_s_koherenci.txt','w');

%% definovany vystup do txt souboru

%%

%% --- interval DA -------------
for i=(1:r)
for j=(1:s)

pocet_bodu = pocet_bodu + 1;

hDA = DA(i,j);

if(hDA > 0)

if(hDA <= ps)
iDA=IDA +1;

%% nacita radky matice DA

%% nacita body v radku

end
end
end

end

%%
fprintf(out, POROVNANI DA A KOHERENCE\n");
fprintf(out,\n');

fprintf(out,'DA < %.2f => PS (trvaly odrazec)\n',ps);
fprintf(out,'koherence > 0.5 => koherentni\n');

fprintf(out,'zvoleny prah koherence je %.2f \n',k);

fprintf(out,'pocet bodu ve snimku je %.0f\t = %.2f Mpix\n',pocet_bodu,pocet_bodu/1000000);

fprintf(out,\n');

fprintf(out,'sloupec A\t cislo snimku\n');

fprintf(out,'sloupec B\t minimalni hodnota koherence ve snimku\n’);

fprintf(out,'sloupec C\t maximalni hodnota koherence ve snimku\n');

fprintf(out,'sloupec D\t pocet PS ve snimku [%%]\n);
fprintf(out,'sloupec E\t pocet PS ve snimku\n’);

fprintf(out,'sloupec F\t z toho pocet koherentnich PS [%%]\n);

fprintf(out,'sloupec G\t pocet koherentnich bodu ve snimku [%%]\n");
fprintf(out,'sloupec H\t pocet koherentnich bodu ve snimku\n');

fprintf(out,'sloupec I\t z toho pocet koherentnich bodu, ktere jsou zaroven PS [%%]\n’);
fprintf(out,'sloupec J\t pocet koherentnich PS ve snimku [%%]\n’);

fprintf(out,'sloupec K\t pocet koherentnich PS ve snimku\n');

fprintf(out,’

fprintf(out,'A\t B\t C\t D\t E\t F\t G\t H\t I\t J\t K\t \n’);

\n');

%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru

%% vystup do txt souboru

%% vystup do txt souboru

%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru

%% vystup do txt souboru

%% vystup do txt souboru
%% vystup do txt souboru

%% vystup do txt souboru
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fprintf(out,\t\t\t PS\t PS\t PS(koh) Koher\t Koher\t Koh(PS) PS-koh ve snimku\n');
fprintf(out,'snimek\t min CC\t max CC\t %%\t bodu\t %%\t %%\t bodu\t %%\t %%\t bodu\n');

fprintf(out,’

%% vystup do txt souboru

%% vystup do txt souboru

%%

%% ------ Snimek 1
minCC = 1000000;
maxCC = -1000000;

iCC=0;
iDACC = 0;
%%
for i=(1:r) %% nacita radky matice DA i CC
for j=(1:s) %% nacita body v radku
hDA = DA(i,j);

hCC = SCC_01(i,j);
%% --- minimum CC -----------------
if(hCC < minCC)

minCC = hCC,;
end
%% --- maximum CC ----------------
if(hCC > maxCC)

maxCC = hCC;
end
%% --- interval CC  ---------------
if(hCC > k)

iCC=iCC+1;

%% --- interval DA -----------

if(hDA > 0)

if(hDA <= ps)
iDACC =iDACC + 1;
end

end
end
%%

end
end
%%
intDA = 100*iDA/pocet_bodu;
intCC = 100*iCC/pocet_bodu;
intDACC = 100*iDACC/pocet_bodu;
vyhovuje = 100*iDACCI/iCC;
koherentni = 100*iDACCI/IiDA,
%%

fprintf(out," 1\t %.4f\t %.4f\t %3.3f\t %.0f\t %3.3f\t',minCC,maxCC,intDA,iDA koherentni);
fprintf(out,'%3.3f\t %.0f\t %3.3f\t %3.3f\t %.0f\n",intCC,iCC,vyhovuje,intDACC,iDACC);

%%

%% vystup do txt souboru

%% vystup do txt souboru

%%

%% vystup do txt souboru
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%% ------ Snimek 2
minCC = 1000000;
maxCC = -1000000;

iCC=0;
iDACC = 0;
%%
for i=(1:r) %% nacita radky matice DA i CC
for j=(1:s) %% nacita body v radku
hDA = DA(i,j);

hCC = SCC_02(i,j);
%% --- minimum CC -----------------
if(hCC < minCC)

minCC = hCC;
end
%% --- maximum CC ----------------
if(hCC > maxCC)

maxCC = hCC;
end
%% --- interval CC  ---------------
if(hCC > k)

iCC=iCC+1;

%% --- interval DA -----------

if(hDA > 0)

if(hDA <= ps)
iDACC = iDACC + 1;
end

end
end
%%

end
end
%%
intDA = 100*iDA/pocet_bodu;
intCC = 100*iCC/pocet_bodu;
intDACC = 100*iDACC/pocet_bodu;
vyhovuje = 100*iDACC/iCC;
koherentni = 100*iDACC/IiDA,
%%
fprintf(out,’ 2\t %.41\t %.41\t %3.3f\t %.0f\t %3.3f\t',minCC,maxCC,intDA,iDA koherentni); %% vystup do txt souboru
fprintf(out,'%3.3f\t %.0f\t %3.3f\t %3.3f\t %.0f\n',intCC,iCC,vyhovuje,intDACC,iDACC); %% vystup do txt souboru
%%

%%




Obdobné pro snimky 3 az 26.

82



%% ------ Snimek 27
minCC = 1000000;
maxCC = -1000000;

iCC=0;
iDACC = 0;
%%
for i=(1:r) %% nacita radky matice DA i CC
for j=(1:s) %% nacita body v radku
hDA = DA(i,j);

hCC = SCC_27(i,j);
%% --- minimum CC -----------------
if(hCC < minCC)

minCC = hCC,;
end
%% --- maximum CC ----------------
if(hCC > maxCC)

maxCC = hCC;
end
%% --- interval CC  ---------------
if(hCC > k)

iCC=iCC+1;

%% --- interval DA -----------

if(hDA > 0)

if(hDA <= ps)
iDACC = iDACC + 1;
end

end
end
%%

end
end
%%
intDA = 100*iDA/pocet_bodu;
intCC = 100*iCC/pocet_bodu;
intDACC = 100*iDACC/pocet_bodu;
vyhovuje = 100*iDACCI/iCC;
koherentni = 100*iDACC/IiDA,
%%
fprintf(out,'27\t %.4f\t %.4f\t %3.3f\t %.0f\t %3.3f\t’,minCC,maxCC,intDA,iDA koherentni); %% vystup do txt souboru
fprintf(out,'%3.3f\t %.0f\t %3.3f\t %3.3f\t %.0f\n',intCC,iCC,vyhovuje,intDACC,iDACC); %% vystup do txt souboru
%%

%%




%% ------ Snimek 28
minCC = 1000000;
maxCC = -1000000;

iCC=0;
iDACC = 0;
%%
for i=(1:r) %% nacita radky matice DA i CC
for j=(1:s) %% nacita body v radku
hDA = DA(i,j);

hCC = SCC_28(i,j);
%% --- minimum CC -----------------
if(hCC < minCC)

minCC = hCC,;
end
%% --- maximum CC ----------------
if(hCC > maxCC)

maxCC = hCC;
end
%% --- interval CC  ---------------
if(hCC > k)

iCC=iCC+1;

%% --- interval DA -----------

if(hDA > 0)

if(hDA <= ps)
iDACC = iDACC + 1;
end

end
end
%%

end
end
%%
intDA = 100*iDA/pocet_bodu;
intCC = 100*iCC/pocet_bodu;
intDACC = 100*iDACC/pocet_bodu;
vyhovuje = 100*iDACCI/iCC;
koherentni = 100*iDACC/IiDA,
%%
fprintf(out,'28\t %.4f\t %.4f\t %3.3f\t %.0f\t %3.3f\t’,minCC,maxCC,intDA,iDA koherentni); %% vystup do txt souboru
fprintf(out,'%3.3f\t %.0f\t %3.3f\t %3.3f\t %.0f\n',intCC,iCC,vyhovuje,intDACC,iDACC); %% vystup do txt souboru
%%

%%
%%

fclose(out); %% uzavre zapis do txt souboru

%%

fprintf(Hodnoty porovnani DA s CC jsou ulozeny v textovem souboru vystup/Porovnani_DA_s_koherenci.txt')
%% vystup na displej

%%



17.11 Zavislost

%% Zjisteni linearni zavislosti / nezavislosti

R(1,1) =lin_z(DA,SCC_01);
R(2,1) =lin_z(DA,SCC_02);
R(3,1) =lin_z(DA,SCC_03);
R(4,1) =lin_z(DA,SCC_04);
R(5,1) =lin_z(DA,SCC_05);
R(6,1) = lin_z(DA,SCC_06);
R(7,1) =lin_z(DA,SCC_07);
R(8,1) = lin_z(DA,SCC_08);
R(9,1) =lin_z(DA,SCC_09);
R(10,1) = lin_z(DA,SCC_10);
R(11,1) = lin_z(DA,SCC_11);
R(12,1) = lin_z(DA,SCC_12);
R(13,1) = lin_z(DA,SCC_13);
R(14,1) = lin_z(DA,SCC_14);
R(15,1) = lin_z(DA,SCC_15);
%% master

R(17,1) = lin_z(DA,SCC_17);
R(18,1) = lin_z(DA,SCC_18);
R(19,1) = lin_z(DA,SCC_19);
R(20,1) = lin_z(DA,SCC_20);
R(21,1) = lin_z(DA,SCC_21);
R(22,1) = lin_z(DA,SCC_22);
R(23,1) = lin_z(DA,SCC_23);
R(24,1) = lin_z(DA,SCC_24);
R(25,1) = lin_z(DA,SCC_25);
R(26,1) = lin_z(DA,SCC_26);
R(27,1) = lin_z(DA,SCC_27);
R(28,1) = lin_z(DA,SCC_28);

%%
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17.12 lin_z

%% Funkce pro zjisteni linearni zavislosti
%% r = -1 => zavisle neprimo umerne
%% r= 0 =>nezavisle

%% r = 1=> zavisle primo umerne

%%

function out_arg = lin_z(DA,KOH);

mn_DA = mean(mean(DA));
mn_koh = mean(mean(KOH));
DA_O0 =DA-mn_DA,
KOH_0 = KOH - mn_koh;

citatel =sum(sum(DA_O .* KOH_0));

jmenovatel = sum(sum(DA_0 .~2)) * sum(sum(KOH_0 .~2));

r = citatel / jmenovatel;
out_arg=r;
%%
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18 PFriloha2-CD

Souwasti diplomové prace je CD, obsahujfmif verzi celé této diplomové prace a
vSechny vlastnokiné vytvorené M-soubory které byly pro zpracovani této ulohy

vlastnor@né vytvoreny a naslednpouzity.
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